
B.AiIJTZ. Schrittmotoren

1,8 o Motoren in Standardausführung

HY2A0-2220-... HY200-3450-... HY 2004270-...

HY 200-4247-800 AB

HY 200-4266-71 0 A8

HY 200-4270-71 0 A8

' )Wicklungen parallel, Bipolarbetrieb 2 Phasen bestömt. Die Drehmoment-Frequenz-Kennlinien') ln Ausführung G8 beträgt die Länge der Anschlußkabel 500 mm. finden Sie auf Seite 10, 11 und 12.') Standardmäßig nicht mit 2 Wellenenden (B-Ausführung) l ieferbar! Die Anschlußbilder für Schrittmotoren
entnehmen Sie den Abbildungen auf Seite 9.

Die Schutzart der Motoren entspricht lP 44:,lP 54-Ausführungen auf Anfrage.
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Technische Daten:

Serie 22
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HY 200-2215-033 41 j 0,33 . 4 57 0,0052
HY 200-2215-1 50 A8 0 , 1 8 1 , 5 8 1 , 5 t , o 35 0,0052 38 0,34
HY200-2215-220 A4 0,25 2,2 4 0,7 1 A

t , a 35 0,0052 38 0,34
HY 2OO-222O-100 G82) 0,38 8 ' c , t lll'::rr9;5 40 0 ,01  15 c l  . 0,5 ,
HY 200-2220-210 A8 0,38 2 1 z , v 8 1 . 1 2 ,0 40 0 , 0 1  1 5 5 1 0,5
HY2Q0-2232-j60A8 i 8 3,4 u 80 0,023 8r1'::i::. n q Ä '

HY 200-2232-190 A8 0,80 1 0 2 .7 I 2 2 80 0,023 B1 0,95
HY 200-2232-250 A4 1 , 0 2 ,5 A 1 . 1 5,7 80 0,023 81 n o 6

HY 200-2232-470 A8 0,80 4,7 6,6 0,37 0,8 80 0,023 8 1 , 3 0,95
HY 200-2240-29Ö A83) ,U :;,,:&;9.,,' 1 , 1 6  l 2,9 '100 1 , 2
HY 200-2240-460 AB') 1 , 0 4,6 6,5 8 0,48 1 2 1 0 0 0,033 102 1 , 2

Serie 34

;'it1;8i::l: 1 , 8  , 8 :]i:tq,: L2g, 0,0.q4 l . . 1 i 5

HY 200-3424-1 70 A8 1 , 1 1 , 7 2 4 'a 1 , 8 ^ 120 0,064 o l

HY 200-3424-310 A8 1 , 1 .t, I 4,3 8 0,95 3,2 100 0,064 61 1 , 3 5
HY 200-3424-470 A8 1 . 1 6,6 R 0,39 1 , 4 1 0 0 0,064 61 1 ,35

Y zlo,lo-:t34 , 2 ' , 4,O : 0,1.3 2.4 .

HY 200-3437-460 A8 2 2 4,6 6,4 I 0,55 2,5 1 6 0 0 , 1 3 93 2 4

t l f  i 3,3 l 22A .:,ia::L

HY 200-3450-700 A8 3,3 7,0 1 0 , 0 ö 0,31 t , o c 220 0 , 1 9 5 t z o 3 , 1

Serie 42

7,25


