[@] A H S AHS Antriebstechnik
= Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

wnnnre Antriebstechnik

Serien CP und CM CoolTorque Performance und CoolTorque Maximum

Die neuste Schrittmotorserie mit erstaunlich hohem Drehmoment bei kleinen und hohen
Drehzahlen, besticht durch hohe Qualitat und Performance.

Das hohere Drehmoment wird durch das besondere magnetische Design, und durch das
innovative Kihlgehause aus Aluminium erreicht.

NEMA 17 (& 42mm) - 0,30 Nm — 0,56 Nm
NEMA 23 (d 57mm) - 0,71 Nm — 3,32 Nm
NEMA 34 (& 85mm) - 4,00 Nm — 13,6 Nm

Die CP und CM-Motoren erzeugen dieses Drehmoment bei geringer Verlustleistung. Sie kénnen
dabei hoheren Wellenkraften standhalten als jeder andere Schrittmotor bisher.

Die Motoren sind mit extra grofden Lagern fur lange Lebensdauer und Belastbarkeit ausgestattet.
Durch den cleveren Einbau der Lager, sind die Motoren fur Spindelapplikationen bestens geeignet.

Das weltweit harmonisierte Nema-Flanschmal} garantiert die Kompatibilitat zu alten und
abgekindigten Serien nahezu aller Hersteller.

Kihlgehause

= Das Design

Magnet-Konstruktion far hohes
Drehmoment (patentiert) Vorteile:
= ein hiheres Drehmoment

* Liangere Lebensdauer — geringere Temperaturen
« Einsatz von Motoren in kleinerer Baugrife

Ein patentiertes Aluminiumgehause und schwtzkappen vertingemn die
Betriebstemperatur und verbessern die Warmeableitung

Grofer Rotordurchmesser, kleiner
Luftspalt, hoch energetische
Rotormagnete und maschinell gewickelte
computeriiberwachte Wicklungen

Vorteile:

ein hiheres Drehmoment
Schnellere Beschleunigung Fiir mehr Moment und hihere
Geschwindigkeit sind
patentierte Statormagnete in
der CM-Ausfiihrung verbaut,
welche die Leistung um bis zu

25% erhohen konnen.

Groflles Lagersystem

Um einer Uberlastung durch radialen
und axialen Kriften entgegenzuwirken
hat die neue CT-Serie grofe Frontlager.
Nema 23 & Nema 34 Motoren haben ein
Frontlager das in einem Sicherungsring
festgehalten wird.

Das B-Lager wird in einen O-Ring
gehangen, um ein Ausschlagen des
Lagersitzes zu verhindern, und

Hochspannungsisolierung

ollstindig vergossener Stator,
verhindert Kurzschliisse die durch Luft
oder Verbindungen auftreten kinnten.

. s Vorteile:
Motorgerausche zu minimieren.
B = Eine Hochvoltwicklung, die auch mit
Vortalle: leistungsstarken Ansteuerungen
= Geringare Systemkosten - Lasten kbnnen direkt an die Motorwelle arbeiten kann.
gebaut werilen. eshne Kupplungen und shne Stutzlager = Verlingerte Lebenszeit
= Exzellent fin Spindelapplikafionen * Hohere Zuverlassigkeit

= Lingere Hotorlebenszeiten
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

Jin
wonnns Antriebstechnik

Typenschlussel

cP2’1-004-00 0401

Serie | | Wellenenden
CP CoolTorque Performance "1 1 Wellenende
CM CoolTorque Maximum 2 2. Wellenende mit Encodervorbohrungen
Nema 23 und 34
Grole 2 2. Wellenende 5mm rund fir Nema 17
1 NEMA17 (42.67 mm Q) Ausfihrungen
2 NEMA23 (57.2 mm Q) 0 standard
3 NEMA 34 (87.12 mm Q) " 1 metrische Gewindebohrungen Nema 17
2 Anflachung Nema 23
Anzahl Rotor-Stacks
0 1/2stack Anzahl der Anschli3e
" 1 1stack 4 4 Leiter Standard
" 2 2stack 6 6 Leiter Sonder
" 3  3stack
Konstruktion
Wicklungsstrom 0 Standard Leiter
Fur 4 Leitermotoren, = bipolarer Strom X 10 4 Klemmkasten Boxit
z.B.
" 05 05A Sonderausfithrungen
10 1A " 00 Standard
" 50 5A " 01 Sondervariante

Anschluf3plan

, , RED YEL _
Bipolare Wicklung Vollschritt
black/schwarz | orange/orange red/rot yellow/gelb
1 + - -
2 - + -
3 - - +
4 - -
1 - + -
rechts links
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{dr&‘ A H S AHS Antriebstechnik
\E; Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CP10-NEMA17

lee—— 42 67 Max —m-] 20.07 £ .50 - - Lmax -

2 S| | 14.00 £1.02

% 22 +F—H+— 11 @5 - 0,02
* \ ‘|" & 1969 (5.000)
i 11964 (4.90)
| OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION
Flansch #5-0,02
M Flansch = 4 X M3 X 0.5 - 6H
w E Flansch = 4 X UNC #4-40 2B w * 300 mm

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current

Motor Data CP10-XXX-000401 XXX 004 006 010 016

1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,3 0,3 0,3 0,3
Holding Torque

2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0.4 0,63 1,0 1,6

Tech. Daten Tech. Data

3 Schrittwinkel / .
Stepangle 1,8 1,8 1,8 1,8

4 Systematische Winkeltoleranz / % 5 5 5 5
Stepangle Accuracy °

5 Widerstand pro Phase / 305 12,8 595 215
Phase Resistance Ren Q ’ ’ ’ ’

6 Induktivitat pro Phase / 42 18 77 30
Phase Inductance Lon mH ’ ’

7 Restdrehmoment / M Nm 0014 0014 0014 0,014

etent Torque
8 :z‘;'alg‘t’gf]kc'?::: / B130° B130° B130°  B130°
ulati
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data

10 Rotortragheitsmoment / J Kgm2*1 0,004 0,004 0,004 0,004
Rotor Inertia 0°

11 Masse / 0,2 0,2 0,2 0,2
Mass m kg

12 Radial Belastung / Shaft K 6,8 6,8 6,8 6,8
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 27/6,8 27/68 27/68 27/68
Axial shaft Load pull 9

14 Lange / Lenghts Lmax mm 34,7 34,7 34,7 34,7

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CP11-NEMA17

e 42.67 max —a=|

!

Lmax

—

Flansch
M Flansch =4 X M3 X 0.5 - 6H
E Flansch =4 X UNC #4-40 2B

20,07 £ .50 —}-= |
2 | |—
@ 22 3 —- 1
?5-0,02

!

|

—- I 1

4

14.00 £ 1.02

{

%5 -0,02

& 1969 (5.000)
1964 (4.90)

OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION

2300 mm

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP11-XXX-000401 XXX 004 007 011 017
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,44 0,44 0,44 0,44
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,44 0,68 1.1 1.7
Tech. Daten Tech. Data
3 Schrittwinkel / R
Stepangle 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 5 5 5 5
Stepangle Accuracy °
5 Widerstand_ pro Phase / R o 30,4 12,5 5,19 2,12
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 60 26 11 42
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0018 0018 0018 0,018
Detent Torque P
8 Isolatiqnsklasse/ B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
Idsolationswiderstan MOhm 100 100 100 100 100
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortrégheitsmoment / J Kgmaz*1 0,005 0,005 0,005 0,005
Rotor Inertia 0
" Masse / 0,26 0,26 0,26 0,26
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft K 6,8 6,8 6.8 6,8
Radial shaft Load center 9
13 Axiale Belastung / Push / K 27/68 27/68 27/68 27/68
Axial shaft Load pull g
14 Lange / Lenghts Lmax mm 40,9 40,9 40,9 40,9

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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{dr&‘ A H S AHS Antriebstechnik
\E; Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CP12-NEMA17

42 67 max —m] 20.07 £ 50 Lmax —

31.0

2 S| [ 14.00 £ 1.02

L ¥

p2 - — T 500

+ A @ .1969 (5.000)
g .1964 (4.90)
i \ OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION
Flansch $5-0,02
M Flansch =4 X M3 X 0.5 - 6H
E Flansch = 4 X UNC #4-40 2B =300 M

Abmessu ngen / DIMmensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Motordaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP12-XXX-000401 XXX 007 010 016 026
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,56 0,56 0,56 0,56
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
A 0,65 1,0 1,6 2,6

Rated Phase Current

Tech. Daten Tech. Data
3 Schrittwinkel /

Stepangle ° 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 5 5 5 5
Stepangle Accuracy °
5 Widerstand pro Phase /
P R, o 15,7 6,51 2,65 1,09
Phase Resistance P
6 Induktivitat pro Phase / 30 12 49 19
Phase Inductance Lon mH ’ '
7 Restdrehmoment / 0,021 0,021 0,021 0,021
Detent Torque Me Nm ’ ' ' ’
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolatiqnswiderstand MOhm 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm2*1 0,007 0,007 0,007 0,007
Rotor Inertia 0°
11 Masse / m kg 0,34 0,34 0,34 0,34
Mass
12 Radial Belastung / Shaft K 6,8 6,8 6,8 6,8
Radial shaft Load center 9
13 Axiale Belastung / Push / K 27/68 27/68 27/68 27/68
Axial shaft Load pull 9
14 Lange / Lenghts Lmax mm 48,8 48,8 48,8 48,8

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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(5’5‘1: A H S AHS Antriebstechnik
\Eﬁ Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

S

rwnnnt Antriebstechnik

CP20-NEMAZ23

[—— 2. 250—— . 7504 .04 —~t— i~ MAX, LENGTH - .81x.02
[57.2TMAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.6#0.8]
CT_21 = 213 (54.1)
%117 141 CT 22 = 3.32 (84.3)
’ 4 MTG HOLES g 2500 (6.350)
4X 1.48 %.20015.1] g - 2495 (6.337)
e | |y RIES. 51
-_A_
0 1) |
o) l 4
_'— _____ 1.500%.002
= ® = —— — _ll_r 38.10%0.08]
(o) @ .2500(6.350] #
) -2495(8.3371 a | ©].00300.0771 |A
' T L0B[1,5] | OPTIONAL FLAT ON SHAFT
.688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT 1].003.0771[A
WITH ENCODER MOUNTING L USEABLE FLAT
#4-40 GND 2X #4-40 UNC-28 THRU . T
SCREW ON A @1.812[46.03] ﬂgé?éﬂlgm . 219 (5.56)
#22 AWGLO. 35mm] i
)
Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm
MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP20-XXX-000401 XXX 004 007 011 017 027 038
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,71 0,71 0,71 0,71 0,71 0,71
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,45 0,68 1.1 1.7 2,7 3.8
Tech. Daten Tech. Data
3 . .
gtc:ggtr‘]"slneke' / ° 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R Q 40,6 17,1 6,98 2,87 1,11 0,58
Phase Resistance i
6 Induktivitat pro Phase / L mH 89 41 17 7.1 25 13
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,03 0,03 0,03 003 003 003
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data:

10 Rotortragheitsmoment / y Kam™1 0,019 0,019 0019 0019 0019 0019
Rotor Inertia 0

11 Masse / m K 0,45 0,45 0,45 045 045 045

g

Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lénge / Lenghts Lmax  mm 41,2 41,2 41,2 412 412 412

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

© AHS

rwnnnt Antriebstechnik

CP21-NEMAZ23

2.250 ,750%.04 et MAX, LENGTH - .B1%.02
[57.21MAX [19.141.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.6¢0.6]
CT 21 = 213 (54.1)
L CT 22 = 3.32 (84.3)
' 4 MTG HOLES ¢ .2500 (6.350)
4X 1.48 $.20015.1] 2495 (6.337)
avel. | | 21053 [=
DJ° © |
O i
) I ¢1 500%.002
= ® —i= _ — {38.10£0.081
' T 77 1

@ .2500(6.350)
.2495[6. 3371 I

T

©[.00300.0771 A

' L0B[1.5]=— OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [LL[.o03.0771][A
WITH ENCODER MOUNTING USEABLE FLAT
# 4-40 GND 2X #4-40 UNC-2B THRU i
SCREW ON A @1.812[46.031] 12" [305IMIN 219 (5.56)

LEAD LENGTH
#22 AWGLO. 35mn]

i

N

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP21-XXX-000401 XXX 004 010 015 025 039 056
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 1,41 1,41 1,41 1,41 1,41 1,41
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,45 1.0 15 2,5 3.9 5.6
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gf:ggtr‘]’gl';ke' / ° 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R o 44 9,4 3,86 1,48 0,6 0,31
Phase Resistance o
6 Induktivitat pro Phase / L mH 170 38 16 5,8 2.2 1,1
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,05 0,05 0,05 005 005 0,05
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortrégheitsmoment / J Kgm:*1 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024
Rotor Inertia 0
11 Masse / m kg 0,65 0,65 0,65 065 065 065
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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A H S AHS Antriebstechnik
e Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CM21-NEMAZ23

2.250 .750% .04 ettt MAX. LENGTH — .B1.02
[57.21MAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.6%0.8]
CT_21 = 2.13 (54.1)
%425?.'1:'3 ’ CT 22 = 332 (84.3)
4 MTG HOLES ¢ .2500 (6.350)
4X 1.48 /  $.20005.1 o 2495 (6.337)
. . [
e 4 [Z7].00200.0511
0 @ |
° r | i !
1.500%.002
- ol 2020 e e ] —
- ® = — 38.10£0. 061
o @ .2500(6.350)
a -249516.3371 d | ) ©].003[0.0771 A
\ 7
}' L T 0611 .5]""'|"‘ OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [LL[.003[.077]][A
WITH ENCODER MOUNTING USEABLE FLAT
# 4-40 GND 2X #4-40 UNC-2B THRU .
SCREW ON A @1.812[46.031] 12" [3051MIN 219 (5.56)

LEAD LENGTH i
#22 AWGLO. 35mni]

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM21-XXX-000401 XXX 004 010 015 025 039 056
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 1,84 1,84 1,84 1,84 1,84 1,84
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,45 1.0 1.5 25 3.9 56
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gfgggtr‘]"é'gke' / . 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R o 44 9,4 3,86 1,48 0,6 0,31
Phase Resistance i
6 Induktivitat pro Phase / L mH 123 28 12 4,2 1,6 0,78
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,09 0,09 0,09 0,09 0,09 0,09
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data

10 Rotortrégheitsmoment / J Kgm:*1 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024
Rotor Inertia 0

1 Masse / m kg 0,68 0,68 0,68 068 068 068
Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lange / Lenghts Lmax  mm 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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A H S AHS Antriebstechnik
A Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

rwnnnt Antriebstechnik

CP22-NEMA23

2.250 .750% .04 | MAX. LENGTH - .B1:.02
[57.21MAX [19.14£1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.B#0.8]
CT 21 = 213 (54.1)
L CT 22 = 3.32 (84.3)
4 MTG HOLES ¢ .2500 (6.350)
4X 1.48 $.20015.1] o 2495 (6.337)
. . [
£37.8) 4 ~002[0.0511
0 1) |
[e) i ‘
A I @1.500%.002
= ® = = _ £38.100. 081
o @ .2500(6.350]
ﬂe .2495[6.337] a N [O] 003100771 4]
\ 7
}' L T 0611 .5]-“|"‘ OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [[]-003 Lo771A
WITH ENCODER MOUNTING HSEABLEELAT
# 4-40 GND 2X #4-40 UNC-2B THRU .
SCREW ON A @1.812[46.03] 12° [30SIMIN 219 (5.56)

LEAD LENGTH ’
#22 AWGLO. 35mnt]

Abmessu ngen / DIMmensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP22-XXX-000401 XXX 006 012 019 031 050 069
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 2,54 2,54 2,54 2,54 2,54 2,54
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,6 1.2 1.9 3,1 5,0 6,9
Tech. Daten Tech. Data
3 . .
gtc:ggtr‘]"slgke' / . 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R Q 32,2 8,4 3,25 1,31 0,52 0,28
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 41 16 6,1 2,2 1,2
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,07 0,07 0,07 007 007 007
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B130° B130° B130° B130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortragheitsmoment / J Kgmj*1 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048
Rotor Inertia )
11 Masse / 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

< AHS

S

rwnnnt Antriebstechnik

CM22-NEMAZ23

|—— 2. 250 ——| .750%.04 —~t— et~ MAX . LENGTH — .B1x.02
[57.2IMAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.B+0.8]
CT_21 = 2.13 (54.1)
%4???% CT_22 = 3.32 (84.3)

2500 (6.350)
2495 (6.337)

VR e @
’-d‘}xa%:g?—‘ ' ' .21:5.314—-‘ |-

/
- A_
S |
X 1
»0 —— e memes

©].00300.0771 [A

@ .2500(6.350)
.2495(6.337] I

)

&\

o

(o]
I—-—L%—.‘ v
1
|
[=1 1

' L06([1.5]w{ OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)

DOUBLE ENDED SHAFT [L[.003.0771[A

WITH ENCODER MOUNTING USEABLE FLAT
i oD N #4;3540 815048 0531 " 12 [3051MIN

N A @1. 46.
SCREW LEAD LENGTH . .219 (5.56)
#22 AWGLO. 35mm]

N

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data ~ CM22-XXX-000401 xxx 006 012 019 031 050 069
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 3,32 3,32 3,32 3,32 3,32 3,32
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,6 12 1.9 3,1 5.0 6.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gfggg‘n"ggke' / o 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R o 32,2 8,4 3,25 1,31 0,52 0,28
Phase Resistance e
6 Induktivitat pro Phase / L mH 108 29 11 43 1,6 0,81
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgmj*1 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048
Rotor Inertia 0
11 Masse / m kg 1,12 1,12 1,12 1,12 1,12 1,12
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CP31-NEMA34

4 MTG HOLES

9.223 [5.66) 4X2.28
\ (58.0)

#6-32 GND SCREW

2X #4-40 UNC-28 THRU

ON A ©1.812 (46.03) B.C.

#22 AWG (0.35MM?)

<—— 3.4300 —» 1.25 + .02
7.12] MAX 1.19 +.04 <« MAX LENGTH —>» -
8712] (30.2 =1.1) CT_21 = 2.54 (64.5) (31.75 + .51)
<« 27400 CT 32 = 3.80 (96.5)
(69.60] CT 33 = 5.06 (1285) > .88 (22)
39 (9.9) > [
@] |
@ .5000 [12-70‘7']
| 4995 [12.68
+_ ——— @ 2.875 = 002
O ! =1 — - (73,03 = 0.06)
f ;. 1002{0.051
2.3750 &v 525
3745(9.512 q
] f (B 0030077 [A]
—={|<— .08 (2)
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

55
(14.10)

125
123

[3.175]
[3.124)

Moto rd aten Typ/ Fur xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP31-XXX-000401 009 028 045 072 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 4 4 4 4 4
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0.9 2.8 4.5 72 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gf:ggtn"gllke' / ° 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R o 19,5 2,02 0,79 0,34 0,19
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 16 5,8 2,3 1,2
Phase Inductance o
7 Restdrehmoment / M Nm 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm;*1 0,131 0,131 0,131 0,131 0,131
Rotor Inertia 0
11 Masse / 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 64,5 64,5 64,5 64,5 64.5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CM31-NEMA34

-— 3.4300 —>»

87.12] MAX 119 =.04
) (302210 >
27400
< (69.60]
4X2.28
(58.0)

4 MTG HOLES
9.223 (5.66) \
)

#6-32 GND SCREW

@)

eT_31
cT_ 32
cT 33

<€—— MAX LENGTH —>»

- 1.25+ .02

2.54 (64.5) (31.75 + .51)
3.80 (96.5)
5.06 (128.5) > .88 (22)

39 (.9) -]

=i

DOUBLE ENDED SHAFT

WITH ENCODER MOUNTING
2X #4-40 UNC-28 THRU
ON A 21.812 (46.03) B.C.

=3

o saue pag)

.Q. :002{0.051

555
(14.10%

22875 =002
[73.03 = 0.06)

I

12" (305) MIN
LEAD LENGTH

(G 00300771 14]

—»|(|=— .08 (2)

#22 AWG (0.35MM?)

Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

O

125
123
[3.175)
[3.124]

¥

Moto rd aten Typ/ Fur xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data ~ CM31-XXX-000401 009 028 045 072 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 49 49 49 49 49
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0.9 2.8 4.5 7.2 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gfehgg’;vglr;kel / ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R Q 19,5 2,02 0,79 0,34 0,34
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 112 12 4,3 1,7 0,87
Phase Inductance o
7 Restdrehmoment / M Nm 0,21 0,21 0,21 0,21 0,21
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationsspannung/ Isolatio MOhm 100 100 100 100
Insulation Volatge Rating nswider
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm 0,131 0,131 0,131 0,131 0,131
Rotor Inertia 0
11 Masse / 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Laénge / Lenghts Lmax mm 64,5 64,5 64,5 64,5 64,5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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A H S AHS Antriebstechnik
e Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CP32-NEMA34

< 3.4300 —» 1.25 + 02
7.12]) MAX 1.19 =.04 -t—— MAX LENGTH ——>» -—
. (302200 > CT. 31 = 2.54 (64.5) (31.75 + 51)
- 2.7400) €T 32 = 3.80(96.5
4 MG G50 CT 32 = 5.06 (128.5) ‘*‘—*— 28 (22)
9.223 (5 66) 4% 228 )
\ (58.0) 29(2.9) > f< -
] ] (14.10)
¢ -$‘ 2.5 12.700
| [ sy |

@ 2.875 = 002 i
Lt - o =—] (7302 = 0.06) O

N

4 .002{0.051
2.3750 ﬁv.szs 125
.374519.512 123
| TR m (3175)
[3.124)
—|[=— .08 (2
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN -
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH | .003(0.077) |A]
#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU #22 AWG (0.35MM?)
ON A ©1.812 (46.03] B.C. -
Abmessu ngen / DIMmensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm
MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP32-XXX-000401 XXX 011 028 046 073 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 7,8 7,8 7,8 7.8 7.8
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 1.1 2,8 4.6 7.3 9,9
Tech. Daten Tech. Data
3 . .
gtc:ggtr‘]"slneke' / ° 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / o 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy °
5 Widerstand pro Phase / R a 16,1 2,53 1,01 0,41 0,23
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / 150 24 91 3.4 18
Phase Inductance Lon mH ’ ’ '
7 Restdrehmoment / 0,21 0,21 0,21 0,21 0,21
Detent Torque Me Nm ' ' ’ ’ ’
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kg(r)n:*1 0,261 0,261 0,261 0,261 0,261
Rotor Inertia A
11 méaéze / M kg 3 3 3 3 3
12 Radial Belastung / Shaft K 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center 9
13 Axiale Belastung / Push / K 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull 9
14 Lange / Lenghts Lmax mm 96,5 96,5 96,5 96,5 96,5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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rwnnnt Antriebstechnik

Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

CM32-NEMA34

<—— 34300 —> - 1.25+ .02

L 119 £.04 <—— MAX UNGTH —>» . .
e (302210 > CT 31 = 2.54 (64.5) (31.75 + 51)
27400 CT 32 = 3.80 (96.5)
4 MTG HOLES (69.60) CT_33 = 5.06 (1285 | [ > -88Q22)
©.223 (5.66) 4X2.28 ( | e
\ x22 39 (9.9)
(%) ]| |
r—J L 2 5000 |12 70%
2995 12.68
¥ @ 2.875 = 002
(== == _ _
O e E_ [73.03 = 0.06)
¥ [ 27100210051
o375019:523 o]
37459512 q I
—=|le— .08 (2)
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH

#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU

#22 AWG (0.35MM?)
ONA 21812 (46.03)BC. B

Abmessu ngen / DImensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

i
= 13

125

123
[3.175])
[3.124]

MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM32-XXX-000401 XXX 011 028 046 073 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 1.1 2,8 4.6 73 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
Schrittwinkel / ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Stepangle
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R Q 16,1 2,53 1,01 0,41 0,23
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 24 9,1 3.4 1,8
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,29 0,29 0,29 0,29 0,29
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm:*1 0,261 0,261 0,261 0,261 0,261
Rotor Inertia )
11 Masse / 3 3 3 3 3
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 96.5 96,5 96,5 96,5 96,5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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A H S AHS Antriebstechnik
A Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

rwnnnt Antriebstechnik

CP33-NEMA34

<—— 3.4300 —> 1.25 + .02
119 +.04 <—— MAX LENGTH —>» -
(87.12) MAX @02 > CT_31 = 2.54 (65) (31.75 + .51)
«— 274000 CT_32 = 3.80(96.5)
4 MTG HOLES peRee) €T 32 = 5.06 (128.5) ‘H-— 88 (22)
2.223 (5.66 4% 2.28 ‘
( 1\ o) .39 (2.9) > T 555
(14,100
') h
i’j & © 5000 [12.700
\ _[ 4995 12.68
2875=.002 L
e === — - =] (73.03 = 0.06) O
“f_ A Z7]002{0.051
2.3750 &9,525 - 125
.3745[9.512 123
( |¥ Ol samer & [3.175)
[3.124])
—=||— .08 (2)
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH
#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU #22 AWG (0.35MM?)
ON A 1.812 [46.03] B.C. -
Abmessu ngen / Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm
MOtO rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP33-XXX-000401 XXX 013 029 047 075 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 11 11 11 11 1"
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 1.3 2,9 47 7.5 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
Schrittwinkel / o 1.8 1.8 1.8 18 18
Stepangle
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R o 13,8 2,73 1,08 0,45 0,24
Phase Resistance o
6 Induktivitat pro Phase / L mH 140 27 10 4,0 2,0
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,27 0,27 0,27 0,27 0,27
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand/ MOhms 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm:*1 0,392 0,392 0,392 0,392 0,392
Rotor Inertia 0
11 Masse / m kg 4,1 4.1 4.1 4,1 4,1
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 128,5 128,5 128,5 128,5 128,5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfungstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866112
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

© AHS

rwnnnt Antriebstechnik

CM33-NEMA34

<— 3.4300 —>»

«—— MAX LENGTH —> - 125+ .02
[EIIZ1MAS o2t > 6T 31 = 2.54 (64.5) (31.75 + .51)
2.7400 CT 32 = 2.80 (9695
4 MTG HOLES T isve0) CT_33 = 5.06 (128.5) |*—>— -88 (22)
3.223 (5.66 4% 2.2
( I\ [582'018 39 (29) > < 555
J | (14.10)
& @ .5000 [12‘70(7’1
_[ 4995 12.68
¥ e @ 2.875 = 002 L
@) === e - (73.03 = 0.06] O
T 4 .002{0.051
@.3750 &9 525 125
3745 [9.512 123
q | BIRTTY Sz (3.175]
[3.124]
DOUBLE ENDED SHAFT | I % b ik
12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH
#6-32 GND SCREW 2X #8-40 UNC-28 THRU #22 AWG (0.35MM?)
ON A ©1.812 (46.03) B.C. -
Abmessu ngen / DImensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm
Moto rd aten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM33-XXX-000401 XX 09 28 45 75 99
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 13,6 13.6 13,6 13,6 13,6
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,9 2,8 4.5 75 9,9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
Schrittwinkel / ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Stepangle
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R Q 13,8 273 1,08 0,45 0,24
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 111 22 8,2 3.2 1,6
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,37 0,37 0,37 0,37 0,37
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm:*1 0,392 0,392 0,392 0,392 0,392
Rotor Inertia )
11 Masse / m kg 4.2 4,2 4.2 4,2 4,2
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 128,5 128,5 128,5 128,5 128,5

The motor is mounted, and winding temperature rise AT = 90°C. Resistance is with winding 20°C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg AT = 90°C, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperatur von 20°C
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Antriebstechnik

Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

Kennlinien:

Nemal7-24VDC

CP10-015 - 1.6 ARMS, 24 VDC

CP10-010 - 1.0 ARMS, 24 VDC -_ CP11-017 - 1.7 A RMS, 24 VDC _— g::ﬁ: - f::::: ::vnc
- CP10-008 - 0.6 A RMS, 24 VDC -_ CP11-011 - 1.1 ARMS, 24VDC [Rap— CP12-010 - 1.0 A RMS, 24 VDC
e N -—— CP11-007 - 0.7 A RMS, 24VDC
100 Nm
80 N
&0 0,84
50 0,35 .
7o 048 a0 0.56
= 40 0,28 G0 042 = 70 0.49
= — [
g £ s0 0.25 n S0 0.42
& 30 - 0.2 8 2
K-3 50 0,35
g ) g 41 o2 8 0,28
2 20 4 N 014 S 20 - 0,21 S ’
. \.\ el ao N 0,21
N 20 » 0,14 20 v o.14
10 o 0,07 N ~~—— '
"*-':"q\ 10 P~ 007 10 0,07
. e . —= :
a 1 0,00 ° = 1 0,00 ] } 0,00
0 2.000 4.000 €.000 8.00010.000 0  2.000 4.000 5.000 8.00010.000 0 2000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps | Sec) Speed (Full Steps | Sec) Speed (Full Steps/ Sec)
| RPM 0 600 1,200 1,800 2,400 | | RPM @ @00 1,200 1,800 2400 | | RPIT © 600 1200 1.806 2400 3.000
Nemal7 — 72VDC
— CP12-028 - 1.8 A RMS, 72 YDC
—_— CP10010 - 0.8 A RMS, 72VOC 2::::;; - g::i‘n':“:s-s?vnc _— CP12-016 - 1.3 A RMS, 72VDC
—_— cpt - 0.6 ARNS, T2VDC vDC - - CP12-010 - 1.0 ARMS, 72VDC
80 Nm
100 MNm
&0 N
70 049 30 0,64
50 0,35 80 0,42 80 a,%e
= 3 — 70 = 0,49
= 40 0,28 IR o3 = S
Y 2 ] 60 [ 0,42
5 =, o 40 0,28 2 g0 e .35
@ I =y 0,21 B N & 3 \
E o e 3 N~ 021 § 40 i T 0.28
g 20 L 014 b S = ao M a,21
-~ | 20 L ~ 0.14 *e:_ h
-4 —— el S - 20 inal — a,14
10 = e 0,07 10 e 0,07 -
10 0,07
o 0.00 o 0.00 o a,00
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0 2000 4.000 6.000 8.00010.000 O =2.000 4.000 &.000 8.000 10.000
Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps [ Sec) Speed {Full Steps { Sec)
| RPM O S00 1,200 1,800 2,400 I | EPM O S00 1,200 1,800 2400 3000 | RFM © §00 1.200 1.804 2100 3.000
Nema23 — 24VDC - 36VDC
— CMZ1-039 - 3.9 A& RMS, 24 VOC
— CP20-027 - 2.7 A RMS. 24 VDC — CP2Z0-027 - 2.7 A RMS., 38 VvDC — CM21-025 - 25 A RMS. 24 VDC
— CP20-017 - 1.7 A RMS, 24 VDC — CP2001T - 1.7 ARMS, 36 VDC — CP21.03% - 3.8 A RMS, 24VDC
—_—— _ - _ — CP21-025 - 25 A RMS, 24VDC
CcP20-011 1.1 A RMS, 24 VDC CPz0-011 1.T ARMS, 38 VDC —_—— CP21.010 - 1.0 A RMS, 24VD~
t8a Mm 150 Nm 250 Nm
125 0,88 12
125 a.88 g 200 '\\ 1,41
=100 a7t =100 0,71 =175 1 1.24
E § & 150 ‘ 1,08
& 7s 0,53 - 75 -:" 0,53 5 125 \N 0,88
g ™, S so | % 0.35 s 1 __? N o
2 so - 0,35 = N X [ 0.3
‘\ 2= ‘\\?\ o0.18 50 % \\ 0,35
25 - Q.18 d —— 3 ] "
L -.-,__"--.___- e ] —— 25 », .‘:-“2_ o o0.18
a 4,00 o] 0,00 0 0,00
)] 2.000 4.000 8.000 8.000 10.000 o 2,000 4.000 6.000 8.000 10.000 0 2.000 4£.000 6.000 85.00010.000
Speed (Full Steps [ Sec) Speed (Full Steps i Sec) Speed {Full Steps [ Sec)
RPM ¢ {2 1.200 1.800 2400 3.000 | | RPFM O L T.200 1.800 2400 3.000 | RPM © GO0 1.200 1800 2400 3.000
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AHS Antriebstechnik
Cool Torque Stepper Motors / Hochleistungsschrittmotoren

Nema23 — 36VDC — 72VDC

CM21-025 - 21 ARMS, T2VDC
CM21-015 - 1.5 A RMS, T2VDC
CP2t-025 - 21 ARMS, 72VDC

CHM22-031 - 3.1 A RHB, 7TZ2¥DC
CM22-01% - 1.8 A RAS, 72VDC
CP22-231 - 3.1 ARMS, T2VDC

CH22-068 - 5.0 A RMS, 36 vDC
CH22-031 - 3.1 ARMS, 38 VDC
CP22-069 - 5.0A RHMS, 36 VDC

— CP21-018 - 1.B ARMS, 7T2VD _— CP22-019 - 1.9 A RMS, 72VDC . CP22-031 - 2.1 ARKS, 386VDC
250 Mm 450 Nmi a0 CP22018 - 1.9ARME, 36 VT~
225 Py 1,59 400 282 400 282
200 1% 1.41 350 247 My
o\ 350 2,47
— 175 1.24 = 300 212
_E 190 LN 1.08 B 250 177 300 1 212
= 125 - 0.8 % 200 1:41 S50 1 I it
g too P, 0,71 E g 200 1,41
= s L 0,53 =150 ~ 1.08 S 150 “\. 1,06
so Y 100 O 0.7 100 AN ~ 0,71
— 50 — 0,35 ™
25 i o018 % 50 -..._-_.:q.&-_% 0,35
o 0.00 o 0,00 0 ! + 0,00
O 2000 4.000 8.000 £.00010.000 0 2.000 4.000 €.000 8.00010.000 0 2000 4.000 6.000 8.000 10.000
Speed (Full Steps 7 Sec) Speed (Full Steps / Sec) Speed [Full Steps { Sec)
[rPEr 0 600 1200 800 2400 3.000 [rPm 0 600 1200 1800 2100 3.000 [rem 0 600 1200 1300 2400 2000 |
Nema34 — 36VDC- 72VDC
— CM31-072 - 5.0 ARMS, 38VDC — CM31-04% - 4.5 ARHS, 72VDC
— CM31-028 - 28 ARMS, 38 VDC — CM32-073 - 5.0 ARMS, 36 VDC — CM31-028 - 26 A RMS, T2VDC
— CP31-072 - 5.0 ARMS, 36 VDC — CP31-045 - 4.5 ARMS, 7T2VDC
— CP32-073 - 5.0 ARMS, 3éVDC "
— CP31-028 - 28 A RMS. 36 VDC — CP31-028 - 28 ARMS, T2VD"
800 Nm 1.200 Nm 800 Nm
TOO 4.9 T00 4.9
1.000 7.1
€a0 4.2 &00 4.2
Y
s00 1 3,5 soo 5.6 s00 35
E 400 - 28 =00 - 42 = 400 - 28
E 300 21 g E 300 \ 21
g @ 400 4 28 g \ )
5 200 ; 1.4 = £ 200 N 14
2 200 1.4 )
100 — Q.7 100 S =— O.7
_‘_%‘_. §
[»} T 1 1 a0 [+] 1 1 0,0 (1] 0.0
0 2000 4000 6.000 8.00010.000 0 2000 4.000 6.000 8.00010.000 0 2000 4.000 €.000 8000 10.000
Speed (Full Steps | Sec) Speed (Full Steps ! Secy Speed (Full Steps ] Sec)
| RPM 0 00 1,200 1.800 2400 3,000 | RPM 0 600 1,200 1.800 2400 3.000 | RPM 0 600 1.200 +1.800 2.400 3,000
Nema34 — 72VDC - 320vVDC
— CM31-045 - 4.5 A RMS, 72VDC -_— CM32-073 - 5.0 A RMS, 72VDC _ CM33-013 - 1.3 A RMS, 320 VDC
— CM31-028 - 28 A RMS, TZ2VDC — CM32-048 - 4.6 A RMS, 72VDC — CP33-013 - 1.3 A RMS, 320 VDC
CP3T-D45 - 4.5 A RMS, 7ZVDC -_— CP32-073 - 5.0 ARMS, TZ2VDC Nm
— CP31-028 - 28 A RMS, 72 VD — CP32-048 - 4.5 A RMS, 72 VvDC 1.800 12.7
8oa Nm 1.200 Nm 1.600 % 11.3
- 1.000 4 7.4 1.400 \ .9
42
1.200 a.5
a.n 800 5.6
1.000 - T
= 400 A 2.8 - ]
3 = 800 *2 200 26
& 300 21 g —_ \\.
Fl = 400 2.8 Feoo 42
E 200 1.4 = AN =] ‘\\
= S \_ . ‘00 28
L1 o.7 = 200 e S 14 S N S
— ‘% S200 o 1.4
a 0.0 o 0,0
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0 2000 4000 &.000 §.00010.000 o T r 0.0
0 2000 4.000 6.000 8.000 10.00
Speaed (Full Steps i Sec) {Full ps | Sec) Spsed (Full Steps / Sec)
RPM © 800 1.200 T.800 2.400 3.000 | RPM 0 400 1.200 1,800 2400 3.000 | RFM © 00 1.200 1.800 2400 3.000
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