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1. Allgemeines

1.1.

Aufbau der Motoren

Die POWERPAC™ und POWERMAX I1® Schrittmotoren bieten eine sehr gute Drehmomentausbeute im
Verhaltnis zum Bauvolumen.

Der optimierte magnetische Kreis, in Kombination mit einem neuen Rotor-Stator-Design, erhdht Drehmo-
ment und Beschleunigungsraten. Die einzigartige Konstruktion verringert das Restdrehmoment und eignet

sich insbesondere flr Microstepping-Anwendungen.

Die Motoren sind in verschiedenen Bauldngen erhéltlich und haben Haltemomente von 0,42 Nm bis zu

40,2 Nm. Far Anwendungen mit h6heren Anforderungen an das Drehmoment stehen dle Serien M und K zur
Verfligung, die durch die patentierte Anordnung von Zusatzmagneten im Stator (Slgmax ) bei gleicher Bau-
gréBe 20 bis 30% mehr Leistung bringen.

1.1.1. Sigmax® Technologie

Die spezielle Konstruktion der Sigmax® Motoren ermdglicht eine hdhere Drehmomentausbeute bei gleicher
BaugréBe wie ein vergleichbarer Standardmotor.

Mdglich wird dies durch die spezielle Ausfuhrung des Stators. Diinne Stébe aus Seltene-Erden-Magneten
werden in die Zahnliicken eingebettet. Die Polarisierung ist so gewabhlt, dass der in den Rotormagneten er-
zeugte Fluss auf die Statorzdhne fokussiert wird Hierdurch wird der in den Zahnliicken auftretende Streu-
fluss vermieden, der bei bestimmten Rotor-Stator-Zahnstellungen ein negatives Drehmoment produziert.

Standard-Hybrid-Schrittmotor

(Baureihen P und N)

—— Stator

[N,
5,

— Streufluss

Hauptfluss

- Rotor

Typischer Flussverlauf in einem bestromten kon-
ventionellen Hybrid-Schrittmotor. Streufluss tritt bei

normalem Betrieb auf.

Sigmax®- Hybrid-Schrittmotor

(Baureihen M und K)

S Fs\f* Stfa,t,or,

1 Seltene Erden Magnete

Blndelnder Fluss
—_ Geblndelter Hauptfluss

—+ Rotor

Beim patentierten Sigmax® Prinzip wird der magne-
tische Fluss gebindelt und optimiert das Drehmo-

ment.
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1.1.2. Aufbau POWERMAX II® Serien P und M

Diese Motoren in BaugréBe NEMA 23 sind am achteckigen Gehausequerschnitt erkennbar.
Der Anschluss erfolgt Gber Stecker (optional freie Kabelenden).

Neodynium-Eisen- Vollstandig vergos-
Bor-Rotormagnete sener Stator Standardoption-

8 freie Kabelenden

Robuste Endkappe, ver- |
gossene Wicklungen und
elektrische Anschliisse

Offenliegende Lamellenbleche
zur besseren Warmeableitung

Isolationsklasse B
Bessere Warmeableitung
durch neues Kunststoff-
gehause

Optional lieferbar:
Encoder und zweites
Wellenende

Optional lieferbar:
anwenderspezifische
Flansch- u. Wellen -
konfigurationen

Praziser, eingeschliffener
Rotor und gehonter Stator
fir einen gleichmaBigen

GroBer Wellendurchmesser fiir Luftspalt
hohe radiale und axiale Krafte
aleu X Achteckiger Gehau-
sequerschnitt

Uberdimensionale Kugel-
lager fur lange Lebens-

Standard dauer und hohe Radilabel-
NEMA Flansch astung

1.1.3. Aufbau POWERPAC™ Serien N und K

Diese Motoren in den BaugréBen NEMA 34 und 42 besitzen einen quadratischen Gehausequerschnitt. Der
Anschluss erfolgt tiber freie Kabelenden (optional Stecker).

Standard: freie Kabelenden,
300 mm

optional: Klemmenkasten
mit Klemmbrett oder MS-
Steckverbindung

Standard:
NEMA Flansch

Robuster Stator

NEMA Normwelle mit

Optional:
offener Passfeder

integrierter Encoder

Optional lieferbar:
anwenderspezifische __=
Flansch- u. Wellen-

Hohe Uberlastfestigkeit
konfigurationen

durch integrierte seltene-

Uberdimensionale Kugellager fiir Erden-Magnete

lange Lebensdauer u. hohe Ra-

dialbelastung | GroBer Rotordurchmesser u. optimiertes magneti-

sches Design fur hohe Drehmomente u. Beschleu-

Sigmax® Technologie (K-Serie) nigung

fir optimiertes Drehmoment

Schrittmotoren Serien M, P, N, K 5
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1.2. Allgemeine Technische Eigenschaften

POWERMAX II® Serien P und M

Motortyp:

Serie P: Hybrid-Schrittmotoren

Serie M: Hybrid-Schrittmotoren mit Seltene-
Erden-Magneten im Stator

Rotorkonstruktion:

laminiert (hoher Wirkungsrad bei hohen Dreh-
zahlen)

Phasen: 2

Vollschritte: 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel: 1,8°im Vollschrittbetrieb
Winkelgenauigkeit:

Serie M: + 1,5% pro Schritt, ohne Last
Serie P: £ 3% pro Schritt, ohne Last
Umgebungstemperatur: -20°C bis +40°C
Isolationsklasse: NEMA Klasse B, 130°C
Schutzart: IP 23

Isolationswiderstand:
100 MQ bei 500 Vpc und 25°C

Wellenbelastung:

Max. Radiallast bezogen auf den halben Wellen-
langenabstand vom Lager =90 N

Max. Axiallast = 60 N

2he

Lebensdauer der Kugellager:

Mindestens 10.000 Std. bei Geschwindigkeiten
bis zu 10.000 Vollschritten pro Sekunde, wenn
der Motor innerhalb der 0.g. Radial- u. Axialbe-
lastungen betrieben wird.

POWERPAC™ Serien N und K

Motortyp:
Serie N: Hybrid-Schrittmotoren

Serie K: Hybrid-Schrittmotoren mit Seltene-
Erden-Magneten im Stator

¢ Rotorkonstruktion:
laminiert (hoher Wirkungsrad bei hohen Dreh-

zahlen)

e Phasen: 2

e Volischritte: 200 pro Umdrehung

e Schrittwinkel: 1,8°im Vollschrittbetrieb

¢ Winkelgenauigkeit:
Serie K: £ 1,5% pro Schritt, ohne Last
Serie N: + 3% pro Schritt, ohne Last

¢ Umgebungstemperatur: -20°C bis +40°C

¢ |Isolationsklasse: NEMA Klasse B, 130°C

Isolationswiderstand:
100 MQ bei 500 Vpc und 25°C

e Wellenbelastung:

Schutzart: IP 44, optional IP 65

MotorgréBe Max. Axiallast | Max. Radial-
last’

31,32 1355 N 290 N

33, 34 1355 N 490 N

41 1800 N 560 N

42, 43 1800 N 490 N

*) bezogen auf den halben Wellenlangenabstand vom Lager (s.

Skizze links)

¢ Lebensdauer der Kugellager:

Mindestens 10.000 Std. bei Geschwindigkeiten
bis zu 10.000 Vollschritten pro Sekunde, wenn
der Motor innerhalb der 0.g. Radial- u. Axialbe-
lastungen betrieben wird.

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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1.3. BaugroéBen und Drehmomente
Motortyp Baulange NEMA 23 NEMA 34 NEMA 42 Seite
< 2 Stack 0,42 - 0,43 Nm 8
£ | P-Serie (Standard) 1 Stack 0,77 - 0,82 Nm 8
g 2 Stacks 1,39 - 1,51 Nm 9
&) . . ® 1 Stack 0,95 - 1,02 Nm 9
€ | M-Serie (Sigmax” 2 Stacks | 1,62- 1,79 Nm 10
1 Stack 45-4,7Nm 11,5-11,7 Nm 12/16
N-Serie (Standard) 2 Stacks 8,4 -8,8 Nm 21,8 -22,2 Nm 12/16
S 3 Stacks 12,1 - 13,0 Nm 30,0 - 30,8 Nm 13/17
s 4 Stacks 14,36 - 15,4 Nm 13
% 1 Stack 5,7 -6,0 Nm 14,8 - 15,1 Nm 14/17
o K-Serie (Sigmax®) 2 Stacks 10,7 - 11,15 Nm 27,8 - 28,4 Nm 14/18
3 Stacks 15,1 -16,5 Nm 39,7-40,23Nm | 15/18
4 Stacks 18,2-19,7 Nm 15

1.4. Standardausfihrung

POWERMAX II® Serien P und M

e NEMA23
e 8 Leiter fir seriellen oder parallelen
Anschluss

e 1 Wellenende mit glatter Welle @ 6,35 mm
e Anschlusskabel KAB.300 ist separat zu bestel-
len

POWERPAC™ Serien N und K

e NEMA 34 oder NEMA 42

e 8 Leiter firr seriellen oder parallelen
Anschluss

e 1 Wellenende mit Passfedernut

e CE-Zertifizierung (EN60034-1)

e UL-Zertifizierung (Motorisolation Klasse B,
File E103510

1.5. Optionen

diverse Drehgeber

diverse Getriebe

Bremse

2. Wellenende

diverse Anschlussvarianten
tragheitsarmer Rotor (nur Powermax)

Weitere Ausfilihrungen dieser Motor-Baureihen sowie Schrittmotorantriebe und sonstiges Zubehér sind auf
Anfrage erhéltlich.

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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1.6. Typenschlissel

[NI3T3[HICIHI

_TETK]-[N]

[1]

Serie Sonderausfiihrung
P - Standard (Powermax) 00 - Standardmotor, nicht versiegelt
M - Sigmax®-Ausfiihrung (Powermax) 01 - Standardmotor mit Wellenversiegelung (nur Powerpac)
N - Standard (Powerpac) xx - Nummern flir Sondermotoren (auf Anfrage)
K - sigmax®-Ausfihrung (Powerpac)
Encoder-Optionen
GroBe NS - kein Encoder
2 - NEMA 23 (57,15 mm @) (nur Powermax) xx - verschiedene Encoder méglich (auf Anfrage)
3 - NEMA 34 (96,52 mm @) (nur Powerpac) M1 - Encodervorbereitung (nur Powermax)
4 - NEMA 42 (109,85 mm @) (nur Powerpac) M2 - Encodervorbereitung (nur Powerpac)
SS - Sonderausfiihrung (auf Anfrage)
Anzahl Rotor-Stacks
H - 1/2 Stack (nur Powermax) Wellenausfithrung
1 - 1 Stack N - rund (nur Powermax)
2 - 2Stack F - Anflachung
3 - 3 Stack (nur Powerpac) K - PaBfeder (nur Powerpac)
4 - 4 Stack (nur Powerpac) S - Sonderausfihrung (auf Anfrage)
Flansch Wellenenden
N - NEMA (nur Powermax) N - 1 Wellenende
H - Heavy Duty NEMA (nur Powerpac) D - 2. Wellenende (nur Anschlussform R und C méglich)
S - Sonderausfiihrung (auf Anfrage) E - 2. Wellenende fur Encoder
S - Sonderausfiihrung (auf Anfrage)
Ausfiihrung
R - Standard Rotortypen
C - Steckverbindung/MS-Verbinder (nur Powerpac) L - laminiert
L - Spritzwassergeschitzt/Anschluss auf Schraubklemmen J - niedriges Tragheitsmoment
via Klemmenkasten mit 1/2" NPS-Gewinde (nur Powerpac) (nur Powermax, nicht fir 1/2 Stack)
M - Spritzwassergeschiitzt/Anschluss auf Schraubklemmen
via Klemmenkasten mit PG11 verschraubt (nur Powerpac) Wicklungstypen
S - Sonderausfihrung (auf Anfrage) A-N - siehe Wicklungsdaten
S - Sonderausfihrung auf Anfrage
Anschliisse
x - SteckeranschluB (nur Powermax) - Kabel bitte separat bestellen!
F - 8 Leiter (nicht Anschlussoption C)
L - 4 Leiter seriell
H - 4 Leiter parallel
E - 6 Leiter (nicht Anschlussoption C) (nur Powerpac)
8
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2. Technische Daten

2.1. Powermax II® Serien P und M

2.1.1. Daten Baureihe P (Standard), NEMA 23

P2HNRXx-LNN-NS-00* F C H
Motordaten

Haltemoment (bipolar/parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 0,42 0,43 0,42
Nennstrom pro Wicklung (bipolar/parallel) | A 1,6 2,5 5,2
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz Y% 3 3 3

Phasen 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Ren Q 3,8 1,68 0,44
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 5.1 2,3 0,5
Restdrehmoment Mp Nm 0,018 0,018 0,018
Isolationsklasse B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min

Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®10® 0,007 0,007 0,007

Masse m kg 0,45 0,45 0,45

Lange Lmax mm 40,7 40,7 40,7
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 23
* Fir x in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.
P21NRXx-LNN-NS-00* D C B A
Motordaten

Haltemoment (bipolar/parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 0,77 0,82 0,79 0,81
Nennstrom pro Wicklung (bipolar/parallel) | A 1,5 3,5 4,6 5,6
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz Y% 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 5,22 1,06 0,64 0,46
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 10,3 2,3 1.1 0,8
Restdrehmoment Mp Nm 0,03 0,03 0,03 0,03
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10° 0,012 0012 0,012 0,012
Masse m kg 0,68 0,68 0,68 0,68
Lange Limax mm 52,4 52,4 52,4 52,4
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 23

* FOr x in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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P22NRXx-LNN-NS-00* D C B A
Motordaten

Haltemoment (bipolar/parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 1,43 1,43 1,51 1,39
Nennstrom pro Wicklung (bipolar/parallel) | A 2,5 3,1 4,6 6,5
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Roh Q 2,44 1,56 0,76 0,42
Induktivitat pro Wicklung Lon mH 6,2 3,9 2,1 0,8
Restdrenmoment Mp Nm 0,05 0,05 0,05 0,05
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®10° 0,025 0,025 0,025 0,025
Masse m kg 1,13 1,13 1,13 1,13
Lange Limax mm 78,8 78,8 78,8 78,8
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 23

* FOr x in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

2.1.2. Daten Baureihe M (Sigmax®), NEMA 23

M21NRXx-LNN-NS-00* D C B A
Motordaten

Haltemoment (bipolar/parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 0,95 1,02 0,97 1,00
Nennstrom pro Wicklung (bipolar/parallel) | A 1,5 3,5 4,6 5,6
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 5,22 1,06 0,64 0,46
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 8,7 2,0 1,0 0,7
Restdrehmoment Mp Nm 0,066 0,066 0,066 0,066
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J Kgm2*1 0 0,012 0,012 0,012 0,012
Masse m kg 0,68 0,68 0,68 0,68
Lange Lmax mm 52,4 52,4 52,4 52,4
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 23

* FOr x in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

10
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M22NRXx-LNN-NS-00* D C B A
Motordaten

Haltemoment (bipolar/parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 1,68 1,68 1,79 1,62
Nennstrom pro Wicklung (bipolar/parallel) | A 2,5 3,1 4,6 6,5
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 2,44 1,56 0,76 0,42
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 5,0 3,1 1,7 0,7
Restdrehmoment Mp Nm 0,12 0,12 0,12 0,12
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J Kg m>107° 0,025 0,025 0,025 0,025
Masse m kg 1,13 1,13 1,13 1,13
Lénge Limax mm 78,8 78,8 78,8 78,8
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 23

* Fir x in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

2.1.3. Drehmomentkennlinien POWERMAX lI®

1,2

)
T P22-L-A
£ 0,8 [ oo {B7V/4,6A)
e
5 67V/4,6A)
£ 0’6 T ey e m—m— ey, ~—
g — e — —_
£ 04 P2H-t-H
5 - e == (B7V/4,6A)

0'2 S~
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000
Frequenz (Vollschritte/s)

1,2

—_

L
=]

(67V/4,6A)

Drhemoment (Nm)
o o
o

L
N

o

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 16000

Frequenz (Vollschritte/s)

Baureihe P

ausgewahlte Wicklungen -
AnschluB bipolar, parallel,
mit Ansteuerung DSM5-70

Baureihe M

ausgewahlte Wicklungen -
AnschluB bipolar, parallel,
mit Ansteuerung DSM5-70

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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2.1.4. Abmessungen POWERMAX II® Serien P und M

5.1

{mit Gegenstecker|

15,2

7,6

®6,35 -0,013

14

?6.35 -0013

38,1005

20,641 L max 19,11
alle MaBe in mm
Motortyp | P2H P21/M21 | P22/M22
Lange 40,7 52,4 78,8
Hinweis: Zu den Motoren der Serie Powermax gehért das 8adrige Kabel von 300mm Lénge
(Best.Nr. KAB.300, bitte separat bestellen).
12 Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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2.2. POWERPAC™ Serien N und K

2.2.1. Daten Baureihe N (Standard), NEMA 34

N31HRFy-LNK-NS-00* H J K L
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 45 4.5 4,7 4.6
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 2,8 5,5 6,6 8,6
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz Y% 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 3.1 0,84 0,58 0,36
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 12,5 3,5 2,6 1,4
Restdrehmoment Mp Nm 0,13 0,13 0,13 0,13
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm*10® 0,14 0,14 0,14 0,14
Masse m kg 2,3 2,3 2,3 2,3
Lénge L mm 112,8 112,8 112,8 112,8
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.
N32HRFy-LNK-NS-00* J K L M
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 8,4 8,8 8,5 8,6
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 5,1 6,1 8,1 10,0
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,27 0,9 0,52 0,35
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 6,5 5,1 2,6 1,8
Restdrehmoment Mp Nm 0,25 0,25 0,25 0,25
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10° 0,27 0,27 0,27 0,27
Masse m kg 3,8 3,8 3,8 3,8
Lange L mm 151,4 151,4 151,4 151,4
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewiinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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Technische Daten 05/07 Danaher Motion
N33HRFy-LNK-NS-00* J K L M
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 12,1 12,4 13,0 12,1
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 5,0 6,1 9,0 9,9
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,65 1,12 0,53 0,44
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 9,0 6,4 3,4 2,3
Restdrehmoment Mp Nm 0,38 0,38 0,38 0,38
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10° 04 0,4 0,4 0,4
Masse m kg 5,4 5,4 5,4 5,4
Lénge L mm 155,7 155,7 155,7 155,7
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

N34HRFy-LNK-NS-00* J K L M
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 15,3 14,36 15,4 15,1
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 55 6,0 8,7 11,3
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz Y% 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,6 1,35 0,66 0,41
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 11,5 8,1 4,7 2,6
Restdrehmoment Mp Nm 0,4 0,4 0,4 0,4
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®10° 0,53 0,53 0,53 0,53
Masse m kg 6,8 6,8 6,8 6,8
Lange L mm 195,1 195,1 195,1 195,1
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewiinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.
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2.2.2. Daten Baureihe K (Sigmax®), NEMA 34

K31HRFy-LNK-NS-00* H J K L P
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 5,7 5,8 6,0 5,9 5,9
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 2,8 5,5 6,6 8,6 2,8
Nennspannung Upc \ 170 170 170 170 325
Technische Daten

Vollschritt 200

Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Ron Q 3,1 0,84 0,58 0,36 1,55
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 10,2 2,8 2,1 1,2 10,2
Restdrehmoment Mp Nm 0,18 0,18 0,18 0,18 0,18
Isolationsklasse B B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min

Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm*10°® 0,14 0,14 0,14 0,14 0,14
Masse m kg 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3
Lange L mm 112,8 112,8 112,8 112,8 112,8
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44
* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewiinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.

K32HRFy-LNK-NS-00* J K L M P
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 10,7 11,15 10,7 10,8 10,7
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 5,1 6,1 8,1 10,0 3,3
Nennspannung Upc \ 170 170 170 170 325
Technische Daten

Vollschritt

Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,27 0,9 0,52 0,35 1,5
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 51 4,0 2,0 1,4 11,8
Restdrehmoment Mp Nm 0,35 0,35 0,35 0,35 0,35
Isolationsklasse B B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min

Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm*™10°® 027 0,27 0,27 0,27 0,27
Masse m kg 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8
Lange L mm 151,4 1514 1514 1514 1514
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.
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K33HRFy-LNK-NS-00* J K L M P
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 15,1 15,6 16,5 15,2 15,1
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) I A 5,0 6,1 9,0 9,9 3,7
Nennspannung Upc \ 170 170 170 170 325
Technische Daten

Vollschritt

Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpon Q 1,65 1,12 0,53 0,44 1,5
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 7,0 5,0 2,6 1,2 14,9
Restdrehmoment Mp Nm 0,53 0,53 0,53 0,53 0,53
Isolationsklasse B B B B B

Isolationswiderstand

100MQ @ 500Vpc

Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min

Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J Kgm2*10'3 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4
Masse m kg 5,4 5,4 5,4 5,4 5,4
Lénge L mm 155,7 155,7 155,7 155,7 155,7
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44
* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

K34HRFy-LNK-NS-00* J K L M P
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 19,6 18,2 19,7 19,2 19,2
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) I A 5,5 6,0 8,7 11,3 3,7
Nennspannung Upc \ 170 170 170 170 325
Technische Daten

Vollschritt

Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpon Q 1,6 1,35 0,66 0,41 1,8
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 8,9 6,3 3,6 2,0 18,4
Restdrehmoment Mp Nm 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Isolationsklasse B B B B B

Isolationswiderstand
Dielektrizitatsprifung

100MQ @ 500Vpc
500Vpc 1Tmin

Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm*10® 053 0,53 0,53 0,53 0,53
Masse m kg 6,8 6,8 6,8 6,8 6,8
Lange L mm 195,1 1951 1951 195,1 1951
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewilinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.
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2.2.3. Daten Baureihe N (Standard), NEMA 42

N41HRFy-LNK-NS-00* J L M
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 11,5 11,5 11,7
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 5,5 8,7 10,7
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3
Phasen 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Reoh Q 1,16 0,47 0,31
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 10,1 3,9 2,8
Restdrehmoment Mp Nm 0,3 0,3 0,3
Isolationsklasse B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10° 055 0,55 0,55
Masse m kg 5,0 5,0 5,0
Lénge L mm 132,1 132,1 132,1
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

N42HRFy-LNK-NS-00* K L M N
Motordaten

Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 21,9 21,8 22,2 221
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 6,4 8,1 9,9 15,8
Technische Daten

Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,2 0,75 0,51 0,21
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 12,8 7,8 55 2,1
Restdrehmoment Mp Nm 0,59 0,59 0,59 0,59
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatspriifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10® 1,09 1,09 1,09 1,09
Masse m kg 8,3 8,3 8,3 8,3
Lénge L mm 183,4 183,4 183,4 183,4
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40

max. Oberflachentemperatur °C 95

Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.
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Technische Daten 05/07 Danaher Motion
N43HRFy-LNK-NS-00* K L M N
Motordaten
Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 30,6 30,0 30,5 30,8
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 6,2 8,0 9,9 15,4
Technische Daten
Vollschritt 200 pro Umdrehung
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 3 3 3 3
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Rpn Q 1,65 0,99 0,66 0,28
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 19,6 11,0 7,7 3,2
Restdrehmoment Mp Nm 0,75 0,75 0,75 0,75
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J  Kgm®*10° 1,62 1,62 1,62 1,62
Masse m kg 11,6 11,6 11,6 11,6
Lénge L mm 234,4 2344 234,4 2344
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44
* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.
2.2.4. Daten Baureihe K (SIGMAX®) - NEMA 42
K41HRFy-LNK-NS-00* J L M P
Motordaten
Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 14,8 14,8 15,1 15,0
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 5,5 8,7 10,7 3,4
Nennspannung Upc \ 170 170 170 325
Technische Daten
Vollschritt
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Ron Q 1,16 0,47 0,31 1,47
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 7,8 3,1 2,2 20,1
Restdrehmoment Mp Nm 0,46 0,46 0,46 0,46
Isolationsklasse B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J  Kgm*™10® 055 0,55 0,55 0,55
Masse m kg 5,0 5,0 5,0 5,0
Lange L mm 132,1 132,1 132,1 132,1
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44

* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewilinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.
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* Fir y in der Artikelbezeichnung ist die gewiinschte Wicklungsausfihrung einzusetzen.

Danaher Motion 05/07 Technische Daten
K42HRFy-LNK-NS-00* K L M N P
Motordaten
Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 28,0 27,8 28,4 28,2 28,1
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 6,4 8,1 9,9 15,8 4,1
Nennspannung Upc Vv 170 170 170 170 325
Technische Daten
Vollschritt
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Ron Q 1,2 0,75 0,51 0,21 1,47
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 9,8 6,0 4.2 1,6 23,0
Restdrehmoment Mp Nm 0,69 0,69 0,69 0,69 0,69
Isolationsklasse B B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J  Kgm*10® 1,09 1,09 1,09 1,09 1,09
Masse m kg 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3
Lénge L mm 183,4 183,4 183,4 183,4 183,4
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44

* Firy in der Artikelbezeichnung ist die gewlinschte Wicklungsausfiihrung einzusetzen.

K43HRFy-LNK-NS-00* K L M N P
Motordaten
Haltemoment (bipolar, parallel 2 Phasen bestromt) My Nm 39,9 39,0 39,7 40,23 40,1
Nennstrom pro Wicklung (bipolar, parallel) | A 6,2 8,0 9,9 15,4 49
Nennspannung Upc \ 170 170 170 170 325
Technische Daten
Vollschritt
Schrittwinkel ° 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Systematische Winkeltoleranz % 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Phasen 2 2 2 2 2
Widerstand pro Wicklung Ron Q 1,65 0,99 0,66 0,28 1,33
Induktivitat pro Wicklung Loh mH 15,2 8,5 5,9 2,5 24,9
Restdrehmoment Mp Nm 0,83 0,83 0,83 0,83 0,83
Isolationsklasse B B B B B
Isolationswiderstand 100MQ @ 500Vpc
Dielektrizitatsprifung 500Vpc 1min
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J  Kgm*™10® 1,62 1,62 1,62 1,62 1,62
Masse m kg 11,6 11,6 11,6 11,6 11,6
Lange L mm 2344 2344 2344 2344 2344
Umgebungstemperatur °C -20 bis +40
max. Oberflachentemperatur °C 95
Schutzart IP 44

Schrittmotoren Serien M, P, N, K
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2.2.5. Drehmomentkennlinien POWERPAC™

12,00
10,00 \-\ N34-K
€ (70V/6,0A)
Z 3,00 N \ BaugréBe N3 (Standard, NEMA 34)
:,E,' ausgewahlte Wicklungen, bei 70V
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® [= === h
a N31-J "+,
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£
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= 15,00 - : 5
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g 10,00 E—
K=
o
A& 5,00 | (140V/8.7A)
0,00 T T T T
0 2000 4000 6000 8000 10000
Frequenz (Vollschritte/s)

Hinweis: Optimierte Kennlinien fiir die Motoren der K-Serie sind auf Anfrage mit den gewiinschten
Phasenstrémen und Spannungen erhaltlich.
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2.2.6. Abmessungen POWERPAC™, NEMA 34

Standard-Ausfiihrung

N31/ N32 / N33 / N34
31,75 79,5/ 118 / 157 / 195 Clse
8,4
11:_, [Je9.6
Kabellange 500mm * & Typ oD Passfeder
% . ~N 0,013 W T K
W+0.25 (( oY 2 [N 127 Vo382 | 141 | 3,175
N32 12,7 ’ ’ ’
™ N33 15,875
g , e N34 15675 24,61 | 17,9 | 4,763
. Q
A
\O_
Sal) 3 — %
Option R (Litzenanschluss) +0.050
(R ersetzt das x in der Bestellbezeichnung) 73 _0:025
Anschluss-Optionen Wellen-Optionen

Option M (Klemmenkasten)

(W ersetat e in der Besbelberschung) 28,5 16

o

s

FEEP | |

@8 -0,013

F—1%9,525-0,113

2x180° - 2-56UNC-2B
5 tief - TK® 46,03

O ]

ption E

L max
.

Typ [N31 [N32 [N33 [N34

Lmax | 112,8 | 151,4 | 190,0 | 228,4

Anbau-Optionen

Befestigungsschrauben fur Motor L4 60
TK 58 / 3x120° / M4 u Kabellange
- ; ) = Geber 300 mm IS
" = =L
= = =
~ 63.023|+ B1 = =
S [N “Hell Tl e - P
ko ~ | 4— I I n | |~
m b | - m-s & = 86
~ — ™~ — n
o = = p “EI_
~ = =
¥ = =
= = =
L ] =TE L R L | Il = R
w® ] w
Kabellange 18 3| 18
Bremsmoment 5 Nm EIERE Y
max. Drehzahl 6000 1/min
Leistung 23W Bremse B1 Geber M21 Bremse B1 + Geber M21

Vers.-Spg. 24V

Hinweis: Alle MaBe in mm.

Die Abbildungen zeigen jeweils die Baureihe N. Die Masse gelten aber auch fiir die
Baureihe K.
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2.2.7. Abmessungen POWERPAC™, NEMA 42

Standard-Ausfiihrung

(R ersetzt das x in der Bestellbezeichnung)

Kabellange 500mm
> > * ' l@' A
G} 21,1-0,5 @@
37.320,26 \

* Option R (Litzenanschluss)

®55,524+0,051
®13,05 -0,013

&

7
7N\

Fan
v
\

f
—

1,52 8,33
12.4 N&1/ N&2 / N&3 E 85
55,63 98,81/ 150,11 / 201,17 0109,86
Anschluss-Optionen Wellen-Optionen
ca. 95 mit Stecker
Option M (Klemmenkasten) ST s
(M ersetzt das x in der Bestellbezeichnung) A - R WL
PG135 -
[ 5 | e ‘__g- m ‘\__*-
=y ) AaniE
# z ] 1 5 i
| \ A s
* HEHE
=1 T |
\‘ \) 2x180° - 2-56UNC-2B
/ 5 tief - TK® 46,03
jL H Option D Opfion E
Option | (90°)
|18.8]
N&1/ N&2 / N&3
1321 /183,4 / 2345
Anbau-Optionen
[y 60
Befestigungsschrauben fur Motor
TK 258 1 3x120° / M4 -
;u—_J \ Kabellange
- — Geber 300 mm ==
m = =L
b = =
~ 63.023]+ 81 = =
g e el <l _ = o
— -~ |4 il 1 I~ | [Yal | - |~
= ks = e | = sle
—_ - m —
N = s 1B
o~ = =
X = =
- e R - = n
17 L.J Kabellange (_ (_ 17
ﬁ— Bremse 400 mm *— *— 8| 18
Bremsmoment 5 Nm 18
max. Drehzahl 6000 1/min
Leistung 23W Bremse B1 Geber M21 Bremse B1 + Geber M21

Vers.-Spg. 24V

Hinweis: Alle MaBe in mm.
Die Abbildungen zeigen jeweils die Baureihe N. Die Masse gelten aber auch fiir die
Baureihe K.
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3. Anschlussbilder

8 Leiter parallel

schwarz/weiB

Schrittmotor

Bipolare

schwarz

Ansteuerung

/A °®

orange

orange/weil

rot/weil

rot

/B ®

gelb

8 Leiter seriell

gelb/weil3

schwarz/weifl3

Schrittmotor

Bipolare
Ansteuerung A

/A

/B

schwarz

orange

orange/weiB

rot/weil3

rot

gelb

Anmerkung:

gelb/weil

Bei 4-Leiter Motoren sind die Verbindungen intern gebriickt und nur die

schwarze, orange, rote und gelbe Leitung herausgefihrt.
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