Datenblatt

BAUTZ

AC-Servoverstarker in Kompaktbauweise

Baureihe DSK

DSK12 I, =125 A; U, =300V

AC-Servoverstarker inkl. Netzteil

Betrieb am 230V-Netz

galvanisch getrennte Logikspannungen

Kurz- und ErdschluBfest

Encodersimulation

als Option: Encodersimulation mit einstellbarem Nullimpuls
Bremsrelais

Monitoreinrichtung

Kundenmodule fir alle Regelparameter

Alle AnschluBklemmen steckbar

Das Kompaktgerat DSK dient zur Drehzahl- und Drehmomentenregelung von
sinuskommutierten AC-Servomotoren. Zur Kommutierung ist ein am Motor
angebauter Resolver erforderlich.

Die Versorgung des Gerates erfolgt aus dem 230 V AC-Netz oder aus dem
Drehstromnetz Uber einen Spartransformator mit dreiphasiger 230 V AC
Ausgangsspannung .

Technische Daten

Versorgungsspannungen:

Zwischenkreisspannung: 100-350 V DC
Ausgangsspannung: 0-210V
Logikspannungen: Erzeugung mit Hilfseingang 230 VAC
+15V; 400mA
-15V; 200mA
+5V; 300mA
Drehmomentenregler:
PWM-Taktfrequenz: 9,8 kHz
Bandbreite: > 2 kHz
Drehmomentenbegrenzung: Sollwerteingang 0 - 10 V DC

Stréme und Leistungen:

Dauerstrom [Scheitelwert]: 12,5A
Dauerstrom [Effektivwert]: 9A
Spitzenstrom [Scheitelwert]: 25 A
Spitzenstrom [Effektivwert]: 18 A
Dauerleistung: 3 kW
Spitzenleistung: 6 kW

Ab 1 kW Dauerleistung ist der Einsatz eines dreiphasigen
Spartransformators erforderlich.

Baugruppe DSK 12
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Anderungenvorbehalten.
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Drehzahiregler (Pl-Regler)
Istwertverstirkung (Tachoverstarkung):
Gain:

Sollwertverstérkung:

Oftset-Abgleich:

Sollwertintegrator:
Uberwachungseinrichtungen
Unterspannungstuberwachung:
Uberspannungsiberwachung:

Unterspannung Logik:
12xt-Grenze:

Strombegrenzung [

max”

Thermoschutz Motor:

Drehzahlsollwerteingénge (R=10 kQ)

Eingang 1:

Eingang 2:
Hilfsspannung fiir Sollwerteingange:

Logikeingédnge
(aktiv HIGH; SPS-kompatibel; 11-33V)

Freigabe (Enable):
Endschalter (rechts und links):

Reset:

Relaisausgédnge
(SchlieBer 24 V; 0,5 A belastbar)

Bereitschaftsrelais:
Bremsrelais:

Monitoreintichtungen

einstellbar
einstellbar
einstellbar
einstellbar
50-500 ms/ 10V

<170V AC

> 270V AC

+14V

nach 600ms bei zweifachem
Nennstrom erfolgt Begren-
zung auf den Nennstrom
einstellbar; 0,11, bis |
Eingang fur potentialfreien
Thermoschalter

+ 10V (ber Rampengenerator
Steigung 50-500 ms/10V ein-
stellbar am Poti d /d,

+ 10V Differenzverstarker-
eingang

+15V/10mA

gibt das Gerat frei
drehrichtungsabhdangig mit
aktiver Bremsung

setzt Fehler zuriick

Geréat ist betriebsbereit
Ansteuerung eines Brems-
schiitzes

(MeBbuchsen an der Frontplatte und Klemmen auf der Riickwandplatine)

Strommonitor:

Drehzahimonitor:

Bremschopper

10 V entsprechen zwei-
fachem Nennstrom
1 V entspricht 1000 '/min

Das Gerét verfligt Uber eine eigene Bremsschaltung. Bei einer héheren
Dauerbremsleistung als 50W ist ein zusatzlicher externer Bremswiderstand

erforderlich.

Quasi-Encoder-Ausgang

Das Gerat verfligt in der Grund-
ausstattung Uber einen Encoder-
ausgang mit 1024 Impulsen/Umdr.
Als Option ist die Zusatzbaugruppe
ES 2 als Aufsteckmodul lieferbar.
Hiermit kdnnen folgende weitere
Aufidsungen realisiert werden: 256,
512, 1024, 2048 Impulse/Umdr.
Weiterhin erméglicht das Modul, die
Einstellung der Nullimpulslage in
Bezug auf die Motorwelle.
Versorgung: 5V, 100 mA
Ausgabe: 5 V nach RS422

Encodersignale
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24V-Option

Mit der Zusatzbaugruppe PW 2 ist
eine Pegelwandlung auf 24 V
mdglich. Diese Baugruppe ist fur
eine Hutschienenmontage vorge-
sehen.

Anderungen vorbehalten.
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Anzeigen und Einstellelemente

Die Anzeigen, Einstellelemente und Kundenmodule befinden sich hinter einer
aufklappbaren Frontplatte. Die Leuchtdioden sind auch bei geschlossener
Frontplatte durch eine Plexiglasscheibe sichtbar.

Leuchtdiodenanzeigen

Leuchtdiode "Netz"

Netz- und somit Zwischenkreisspannung liegen an
Leuchtdiode "Ballast”

Ballastschaltung sprichtan

Leuchtdiode "Hilfsspannung”

Hilfsspannung liegt an

Leuchtdiode "Uberstrom”

Meldet einen Kurz- oder Erdschlu3

Leuchtdiode "Uberspannung"
Zwischenkreisspannung hat 400V (berschritten
Leuchtdiode "Ubertemperatur"

Motor oder Gerat haben den Temperaturgrenzwert (iberschritten
: Leuchtdiode "I?xt"
Spitzenstrom wurde zu lange gefordert
Leuchtdiode "l "

Der max. eingestelite Strom wird erreicht
Leuchtdiode "LIM"

Endschalter haben angesprochen

Leuchtdiode "BTB"

Gerétist betriebsbereit

MeBpunkte
Strommonitor "'I"
1V = 20% des Geratenennstromes
Drehzahlmonitor "n"
1,5V =1000 "/min
GND ———

Kundenmodul 1
Beschaltung des Resolver-Digital-Wandlers

Abgleichpotentiometer
Potentiometer "d, /d."
Steigung des Sollwertintegrators bei Sollwert 1
Potentiometer "n,"
Istwert bzw. Tachoverstérkung
Potentiometer "n_,"
Sollwertverstarkung
Potentiometer "Offset”
Einstellung des Drehzahl-Offset
‘ Potentiometer "Gain"
Gemeinsame Einstellung des k - und k -Faktors des PI-Drehzahlreglers
Potentiometer|
Einstellung des Effektivstromes
Potentiometerl

max

Einstellung des Spitzenstromes

| Polpaarzahl
Einstellung der Polpaarzahl des zu betreibenden Motors

Kundenmodul 2
Motoranpassung

Anderungenvorbehalten.
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Steckerbelegung

Stecker XA1 (Sollwerte) Pin
Sollwert 1 —
Sollwert 1 +
Sollwert 2 —
Soliwert 2 +
+15V Endschalter
Freigabe rechts
Freigabe links
Freigabe (Enable)

1
2
3
4
5
6
7
8
Stecker XB1 (Logik) Pin
]
2
3
4
5
6
7
8

1gX

18X

GND

Reset

Regler arbeitet

| extern

Analog GND

12xt

GND

I-Monitor

Tacho-Monitor

GND 10

+15V 11

-15vV 12

Stecker X2 (BTB-Relais) Pin
BTB-Relais 1 S

BTB-Relais 2

Stecker X3 (Resolver) Pin
Abschirmung

Resolver Cosinus S3
Resolver Cosinus S1

Resolver Sinus S2

Resolver Sinus S4
Resolverspeisung R1
Resolverspeisung R2
Temp.schalter Motor
Temp.schalter Motor
Stecker X4 (Bremsrelais) Pin
Relais Bremse 1 ij

[{e]

OCO~NOOTH~ WN

Relais Bremse 2

Stecker X5 (Motor) Pin

PE 1

PhaseR 2 Eduard Bautz GmbH

Phase S 3 Antriebs- und
Steuerungstechnik

Phase T 4 Robert-Bosch-StraBe 10

Postfach 1264 (D-64321)
D-64331 Weiterstadt

o | Tel (06151) 87960
l;

PE 1 Fax (06151) 896251

Stecker X6 (Bremswiderstand) Pin o
o))

R+ 2

€

R- 3

lo © ¢

Stecker X7 (Netzversorgung) Pin
PE 1 ﬁé

L1 2

L2 3

® 0 ® &

L3 4

Stecker X8 (Hilfsspannuhg) Pin
PE 1

L1 2 f

i &
N 3 ; lﬁ )
Dl = Anderungen vorbehalten.
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