SERVOSTAR® 300

Der SERVOSTAR® wird immer kompakter. Jeder Kubikzentimeter
Raum wird in diesem digitalen Servoverstarker ausgenutzt, um
auch in beengten Platzverhéltnissen die umfangreiche Funk-
tionalitat der SERVOSTAR® Serie unterzubringen. Zubehérteile
wie Filter oder Drosseln werden bei Leitungslangen unter 25 m
nicht benétigt, der zum SERVOSTAR® 600 kompatible Options-
kartenschacht macht den 300er zum Multitalent.

Highlights

e Direkt am Netz,

230 V-Typ (303...310) : 1 x 110 V_4q9, ... 3 x 230 V+10%, 50 Hz
480 V-Typ (341...346) : 3 x 208 V.19 ... 3 x 480 V+10%, 50 Hz

o Netfilter integriert

e Alle Schirmanschliisse direkt am Verstérker

e Zwischenkreise parallelschaltfahig

e Encoder-Emulation wahlbar ROD426- kompatibel (dez./bin.)
oder SSI (Gray/binér)

e Riickfiihrung mit Resolver, Comcoder, hochauflésendem
Sinus-Cosinus Encoder, Hall-Sensoren oder iiber EnDat,
HIPERFACE oder BISS.

e Voll programmierbar iiber RS232-Interface

e Bedienung iiber PC mit Setup Software unter WINDOWS™
NT/2000/XP/Vista

WINDOWSTM Setup Software

Mit der WINDOWST™ NT/2000/XP/Vista-kompatiblen Setup
Software kann der 300er {iber die Schelleinstellung im Setup
Wizard in Betrieb genommen werden. Der Motor dreht bereits
nach acht Mausklicks.

Das vollstédndige Setup bietet Zugriff auf alle Regelparameter.

Das Regelverhalten kann online — bei laufendem Antrieb —
optimiert werden. Die Fenstertechnik erméglicht die gleichzei-
tige Darstellung mehrerer {iber den integrierten CANopen-Bus
verbundener Servoverstéarker. Integrierte Oszilloskopfunktion
mit 4 Kanédlen, Bodeplot, ein Terminalprogramm fiir die Kom-
munikation iiber den ASCII-Kanal, Import-/Exportfunktionen fiir
Datensédtze und vordefinierte Parametersétze fiir Verstarker-
Motor-Kombinationen vereinfachen die Inbetriebnahme der
Verstarker wesentlich.

Zusammen mit unseren Synchron-
Servomotoren und allen wichtigen
Zubehorteilen wie konfektionierten
Leitungen, Getrieben, Netzteilen
usw. finden Sie bei uns ein digi-
tales Antriebssystem aus einem
Guss.

e 2-Tasten-Bedienung direkt am Verstérker, Statusanzeige
{iber LED-Display

e 230V Typ passtin 200 mm Schaltschrénke

o Interfaces fiir Schrittmotor-Steuerung, Master-Slave Be-
trieb, elektr. Getriebe, CANopen integriert

e Intelligent Positionieren:
Geschwindigkeitsprofile, Druckmarkensteuerung,
Ruckbegrenzung, verkettete Fahrauftrage, Absolut- und
Relativfahrten, verschiedene Referenzfahrtarten

e Multi-Interface Steckplatz.
Wahlen Sie zusétzlich zu den integrierten Interfaces eine
dieser Erweiterungskarten:
PROFIBUS DP, SERCOS, DeviceNet, EtherCAT,
I/0-Erweiterung
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e Stromregelung in Feldkoordinaten

) ) Lage Drehzahl Strom
e Drehzahl-Sollwertrampen einstellbar 2505 6250 62,50
o Totband einstellbar .
. . Drehzahlistwert )
e SPS Funktionalitat Stromistwert -
e Mehrere Filter einstellbar d/dt
e Autotuning Resolver/
Encoder
Lageistwert G
€ R ____ Motor
A
Lageregler, Zykluszelt 250 ps Fahrauftrag * Ne1 Nr2 Nr3 Nr4 Nr5
N h i Auftragsart Trapez : Trapez Trap. . sin : Trapez :
Der integrierte Lagereg|er erspart flir eine Rampenform absolut © orelatv ¢ orel ! relativ : absolut :
Vielzahl von Anwendungen zusétzliche ' :
CNC-Funktionalitat. Geschwindigkeit L
t

e 200 Fahrsatze konnen im Servoverstérker
gespeichert werden

e 16 Referenzfahrtarten

e 16 Positionsregister

e Geschwindigkeitsprofile/Druckmarken-
steuerung moglich

e Verkettung von Fahrauftragen

<

o Absolut- und Relativfahrten Weg
e Schleppfehlerfenster einstellbar
e Fenster fiir InPositionsmeldung einstellbar
InPositions-
fenster
Schieppfehler- | + :
fenster v_soll ! s_soll it
erreicht erreicht '
errechneter . Meldung
Bremspunkt InPos

Ein mogliches Fahrprofil

-AS-,Wiederanlaufsperre

Ein zusétzlicher digitaler Eingang (AS-Enable) sperrt die Leist-  iiber eine mechanische Bremse sichergestellt werden. Eine
ungs-Endstufe des Verstéarkers. Solange ein 24V-Signal am elektrische Bremsung durch den Antrieb ist nicht mehr mdglich,
Eingang anliegt, ist die Endstufe betriebsbereit. Bei offenem da die Endstufe abgeschaltet wurde.

Eingang AS-Enable wird keine Leistung mehr an den Motor In Verbindung mit einer drahtbruchsicheren Verdrahtung er-
tibertragen, der Antrieb wird drehmomentfrei und trudelt aus. halten Sie bei Verwendung des Eingangs AS-Enable eine per-
Ein ausfallsicheres Bremsen des Antriebs muss, falls erforderlich,  sonell sichere Wiederanlaufsperre.



Technische Daten

Nenn-Anschlussspannung 3x 110 V.15 ... 230 VV+10%
Nenn-Anschlussleistung fiir S1-Betrieb kVA 1,2 2,4 4
Nenn-Zwischenkreisgleichspannung V= 145-360
Nenn-Ausgangsstrom (Effektivwert +/- 3 %)/Spitzen-Ausgangsstrom (max. 5 s, +/- 3 %)

bei 1x 110 V Nennspannung Arms 3/5 3/5 3/5

bei 1x 230 V/240 V Nennspannung Arms 3/9 4/9 4/9

bei 3x 115V Nennspannung Arms 35/9 8/15 10/20

bei 3 x 230 V Nennspannung Arms 3/9 6/15 10/20

bei 3 x 400 V Nennspannung Arms - -

bei 3 x 480V Nennspannung Arms - - -
Dauerleistung Ballastschaltung (RBint) W 20 50 50
Dauerleistung Ballastschaltung (RBext) max. kw 03 03 03
Spitzenleistung Ballastschaltung (RBext) max. kw 0,75..3 0,75..3 0,75..3

* = mit Liifter
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Die Baugrof3en, passend fiir 200/250 mm Schaltschrinke

Héhe (Front) 246 mm 246 mm
Breite 70 mm 70 mm
Tiefe ohne Stecker 171 mm 171 mm
Tiefe mit Steckern <200 mm <235 mm

3 X208 Vg, ... 480 V+10%

33 5
560-675
5/75 6/12
4/15 6/12
3/15 6/12
50 50
1.0 1,0
21.9 2,1.9

DIGITAL-OUTY 1
DHGITAL-OUTE 1
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