ArAhn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren
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Serien CP und CM CoolTorque Performance und CoolTor que Maximum

Die neuste Schrittmotorserie mit erstaunlich hohem Drehmoment bei kleinen und hohen
Drehzahlen, besticht durch hohe Qualitat und Performance.

Das hohere Drehmoment wird durch das besondere magnetische Design, und durch das
innovative Kuhlgehause aus Aluminium erreicht.

NEMA 17 (& 42mm) - 0,30 Nm — 0,56 Nm
NEMA 23 (@ 57mm) - 0,71 Nm — 3,32 Nm
NEMA 34 (g 85mm) - 4,00 Nm — 13,6 Nm

Die CP und CM-Motoren erzeugen dieses Drehmoment bei geringer Verlustleistung. Sie kdnnen
dabei héheren Wellenkraften standhalten als jeder andere Schrittmotor bisher.

Die Motoren sind mit extra grof3en Lagern fir lange Lebensdauer und Belastbarkeit ausgestattet.
Durch den cleveren Einbau der Lager, sind die Motoren fir Spindelapplikationen bestens geeignet.

Das weltweit harmonisierte Nema-Flanschmal garantiert die Kompatibilitat zu alten und
abgekindigten Serien nahezu aller Hersteller.

Kihlgehause

= Das Design

Ein patentiertes Aluminiumgehause und schutzkappen verringern die

Magnet-Konstruktion fiir hohes Betriebstemperatur und verbessern die Wirmeableitung

Drehmoment (patentiert) Vorteile:
= ein hiheres Drehmoment

* Liangere Lebensdauer — geringere Temperaturen
= Einsatz von Motoren in kleinerer Baugrife

Grofer Rotordurchmesser, kleiner
Luftspalt, hoch energetische
Rotormagnete und maschinell gewickelte
computeriiberwachte Wicklungen

Vorteile:

ein hoheres Drehmoment
Schnellere Beschleunigung Fiir mehr Moment und hihere
Geschwindigkeit sind
patentierte Statormagnete in
der CM-Ausfiihrung verbaut,
welche die Leistung um bis zu

25% erhohen konnen.

Groflles Lagersystem

Um einer Uberlastung durch radialen
und axialen Kriften entgegenzuwirken
hat die neue CT-Serie grofe Frontlager.
Nema 23 & Nema 34 Motoren haben ein
Frontlager das in einem Sicherungsring
festgehalten wird.

Das B-Lager wird in einen O-Ring
gehangen, um ein Ausschlagen des
Lagersitzes zu verhindern, und

Hochspannungsisolierung

ollstindig vergossener Stator,
verhindert Kurzschliisse die durch Luft
oder Verbindungen auftreten kinnten.

- e Vorteile:
Motorgerausche zu minimieren.
. = Eine Hochvoltwicklung, die auch mit
Vorteile: leistungsstarken Ansteuerungen
» Geringere Systemkosten - Lasten konnen direkt an die Motorwelle arbeiten kann.
gehaut werden, ohne Kupplungen und ohne Stitzlager = Verlangerte Lebenszeit
= Exzellent fin Spindelapplikationen * Hohere Zuverlassigkeit

» Langere Motorlebenszeiten
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

Typenschlissel

cP2’1-004-00 04071

| Wellenenden

Serie |
CP CoolTorque Performance
CM CoolTorgue Maximum

Grole
1 NEMA17 (42.67 mm @)
2 NEMA 23 (57.2 mm @)
3 NEMA34(87.12 mm @)

Anzahl Rotor-Stacks

0 1/2 stack
"1 1 stack
"2 2 stack
"3 3 stack
Wicklungsstrom

L

1 1Wellenende

2 2. Wellenende mit Encodervorbohrungen
Nema 23 und 34

2 2. Wellenende 5mm rund fir Nema 17

Ausflhrungen

0 standard
" 1 metrische Gewindebohrungen Nema 17
2 Anflachung Nema 23

Anzahl der AnschliifRe

4 4 Leiter Standard
6 6 Leiter Sonder
Konstruktion

FUr 4 Leitermotoren, = bipolarer Strom X 10
z.B.

05 O05A
" 10 1A
" 50 5A

0 Standard Leiter
4  Klemmkasten Boxit

Sonderausfihrungen

" 00 Standard
" 01 Sondervariante

Anschlu3plan

RED YEL
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CP10-NEMA17

|e=— 42.67 max —=] 20.07 £ .50 Lmax —
31.0
2 | |we— T14.00:1.02
8 22 ——H-t+———{ 11 #5002
| @ 1969 (5.000)
. 1964 (4.90)
\ ! OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION
Flansch #5-0,02

M Flansch = 4 X M3 X 0.5 - 6H
E Flansch = 4 X UNC #4-40 2B

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP10-XXX-000401 XXX 004 006 010 016
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,3 0,3 0,3 0,3
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,4 0,63 1,0 16
Tech. Daten Tech. Data
3 Schrittwinkel / .
Stepangle 18 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / o 5 5 5 5
Stepangle Accuracy °
5 Widel’stand. pro Phase / R W 30,5 12,8 5,25 2,15
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 42 18 7.7 3,0
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M N 0014 0014 0014 0,014
Detent Torque P
8 Isolatiqnsklasse/ B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortrégh_eitsmoment / 3 Kgm*1 0,004 0,004 0,004 0,004
Rotor Inertia 0?®
11 Masse / 0,2 0,2 0,2 0,2
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 6,8 6,8 6,8 6,8
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push/ 27/68 27168 27/68 27/68
Axial shaft Load pull g
14 Lange / Lenghts Lmax mm 34,7 34,7 34,7 34,7

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun
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AAmn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CP11-NEMA17

|-=—— 42.67 max ——] 20.07 £.50 Lmax —

2 ] |oe— T14.0021.02

.
. #5 - 0,02

¥
L 1969 (5.000)
o}

1964 (4.90)

31.0

! ] OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION

?5-0,02

Flansch

M Flansch = 4 X M3 X 0.5 - 6H \
E Flansch = 4 X UNC #4-40 2B 300 mm

e S—

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP11-XXX-000401 XXX 004 007 011 017
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,44 0,44 0,44 0,44
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,44 0,68 11 17
Tech. Daten  Tech. Data
3 Schrittwinkel / .
Stepangle 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / o 5 5 5 5
Stepangle Accuracy 0
5 Widerstand pro Phase / 30.4 125 519 212
Phase Resistance Ron W ' ' ' '
6 Induktivitat pro Phase / 60 26 11 4.2
Phase Inductance Lon mH '
7 ggf‘;ﬂ;eﬁggg?”t/ Mo nm 0018 0018 0018 0,018
u
8 :zg:ﬁgggzké?:i/ B130° B130° B130°  B130°
Isolationswiderstan MOhm 100 100 100 100 100
d
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortréagheitsmoment / ; Kgm™1 0,005 0,005 0,005 0,005
Rotor Inertia 0?®
11 masse ! m kg 0,26 0,26 0,26 0,26
ass
12 Radial Belastung / Shaft K 6,8 6,8 6,8 6,8
Radial shaft Load center 9
13 Axiale Belastung / Push/ o 27/68 27/68 27/68 27168
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 40,9 40,9 40,9 40,9

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CP12-NEMA17

Flansch

M Flansch =4 X M3 X 0.5 - 6H
E Flansch = 4 X UNC #4-40 2B

T
!

|=— 42.67 max —| 20.07 £.50 Lmax —S
31.0
2 S| |— 14.00 £1.02
B 22 ——H-+-——— 71" ds-00
* |\ ¢ 1969 (5.000)
g 1964 (4.90)
. OPTIONAL REAR
SHAFT EXTENSION
$5-0,02

\=300 mm

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP12-XXX-000401 XXX 007 010 016 026
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 0,56 0,56 0,56 0,56
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,65 1,0 16 2,6
Tech. Daten Tech. Data
3 Schrittwinkel / .
Stepangle 18 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / o 5 5 5 5
Stepangle Accuracy °
5 Widerstand pro Phase / 15.7 6.51 265 1.09
Phase Resistance Ron w ' ' ' '
6 Induktivitéat pro Phase / 30 12 4.9 1.9
Phase Inductance Lon mH ' '
7 getStd;eThmome”” Mo Nm 0021 0021 0,021 0,021
etent Torque
8 :ig'a}gggikc'?;sssef B130° B130° B130°  B130°
ulati
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgm:*l 0,007 0,007 0,007 0,007
Rotor Inertia 0)
1 Masse / m kg 0,34 0,34 0,34 0,34
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 6,8 6,8 6,8 6,8
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push/ ' 27/68 27/68 27/68 27/68
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 48,8 48,8 48,8 48,8

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren
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CP20-NEMA23

2.250 ,750%.04 —a——|—a—MAX, LENGTH -— .B1%.02
[57.21MAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.60.6]
CT_21 = 2.13 (54.1)
% 4?5?4?3 CT_22 = 3.32 (84.3)
: 4 MTG HOLES g 2500 (6.350)
4 1.48 $.200105.1] 2495 (6.337)
Lal-ad '21[5'3]*1 — 00200.0511
’ - .
_A_
o° | © | -
[e) i A
_'— _____ @1.500+.002
= ® - == _ — £38.10£0.06]
' T 77 1
o @ .2500(8.350]
@ .2495[6.337] u I ©].003(0.0771]A
' T L0B[1.5]) =t OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [L[.0031.0771]A
WITH ENCODER MOUNT ING USEABLE FLAT
i N A B alaide 05 12" [ 3051MIN
SCREW . . LEAD LENGTH 219 (5.56)
#22 AWGLO.35mm]

=

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ FUr xxx ip der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchst‘abe fur den Wick‘Iun‘gsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current

Motor Data CP20-XXX-000401 XXX 004 007 011 017 027 038

1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / Mu Nm 0,71 0,71 0,71 0,71 0,71 0,71
Holding Torque

2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,45 0,68 11 17 2,7 3.8

Tech. Daten Tech. Data

3 —
Schrittwinkel / o 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Stepangle

4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy 0

5 Widerstand pro Phase / R W 40,6 17,1 6,98 2,87 1,11 0,58
Phase Resistance ph

6 Induktivitat pro Phase / 89 41 17 7,1 2,5 1,3

Lph mH ’ ! !

Phase Inductance

7 Restdrehmoment / M Nm 0,03 0,03 0,03 0,03 0,03 0,03
Detent Torque P

8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class

9 Isolationswiderstand 100 100 100 100 100 100

. ; MOhm

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data:

10 Rotortragheitsmoment / J Kgm;*l 0,019 0,019 0,019 0,019 0,019 0,019
Rotor Inertia 0

11 Masse / m kg 0,45 0,45 0,45 0,45 0,45 0,45
Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lénge / Lenghts Lmax mm 41,2 41,2 41,2 41,2 41,2 41,2

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

L g e

CP21-NEMAZ23

2.250 .750%.04 o] —a—MAX, LENGTH -— .B1%.02
[57.21MAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.620.8]
CT 21 = 2.13 (54.1)
%:4?5?5 ' CT_22 = 3.32 (84.3)
. 4 MTG HOLES ¢ 2500 (6.350)
4% 1,48 $.20015.1] 2495 (6.337)
[37.6] ) .21[5.31—>| o 7T 003t0 651
_A_
o | © |
[e) i ‘
_'— _____ @1.500¢.002
& ® 5 i _ — £38.10+0.061
- T 77 T
o @ .2500(8.350)
) -243516.337) a | [©].00300.0771]A]
' T LOB[1.5] m{le OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [LL[.003 [.0771[A
WITH ENCODER MOUNTING USEAB'-E FLAT
LD &N g e e omr 12° [3051MIN
N A @1. .
SCREW LE b e 219 (5.56)
#22 AWGLO.35mnf]

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rdaten Typ/ FUr xxx i_n der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchst_abe fur den Wick_lun_gsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current

Motor Data CP21-XXX-000401 XXX 004 010 015 025 039 056

1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 1,41 1,41 1,41 1,41 1,41 1,41
Holding Torque

2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current ' A 0.45 10 15 2,5 3.9 5.6

Tech. Daten Tech. Data

3 —
Schrittwinkel / o 1.8 1.8 1.8 1,8 1,8 1,8
Stepangle

4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy 0

5 Widerstand pro Phase / R W 44 9,4 3,86 1,48 0,6 0,31
Phase Resistance ph

6 Induktivitat pro Phase / 170 38 16 5,8 2,2 11

Lph mH ’ ’ ’

Phase Inductance

7 Restdrehmoment / M Nm 0,05 0,05 0,05 0,05 0,05 0,05

p

Detent Torque

8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B130°
Insulation class

9 Isolationswiderstand 100 100 100 100 100 100

. ; MOhm

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data

10 Rotortragheitsmoment / J Kgm3 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024
Rotor Inertia o)

11 Masse / m kg 0,65 0,65 0,65 0,65 0,65 0,65
Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lange / Lenghts Lmax  mm 54,1 54,1 54,1 541 541 541

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CM21-NEMAZ23

2.250 .750%.04 ettt MAX . LENGTH - .B1£.02
[57.2IMAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.B%0.6]
CT_21 = 2.13 (54.1)
%495‘15?3 CT_22 = 3.32 (84.3)
: 4 MTG HOLES @ 2500 (6.350)
$.200[5.1] .2495 (6.337)

4X 1.48
[37.8]—-‘

# G

.21{5.3]—-—1
|

_,3)7 .002[0.051]
A

i |
@1.500+.002

[38.10£0.061

[©].00300.0771A]

O/,

| S
=

-2495(6.337]
@fg d Ll

@ .250006.350]
T .osr1.51--|—-
DOUBLE ENDED SHAFT

OPTIONAL ELAT ON SHAFT
688 (17.5)

=

.003 [.0771]A
WITH ENCODER MOUNTING USEABLE FLAT
# 4-40 GND 2X #4-40 UNC-2B THRU .
SCREW ON A @1.812[46.03] 12° L3051MIN 219 (5.56)

LEAD LENGTH
#22 AWGLO. 35mm]

1N
T

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current

Motor Data CM21-XXX-000401 X 004 010 015 025 039 056

1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / Mu Nm 1,84 1,84 1,84 1,84 1,84 1,84
Holding Torque

2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,45 1,0 15 2,5 3.9 56

Tech. Daten  Tech. Data

3 —
gfehggtn"é'lr]eke' / o 18 18 18 18 18 18

4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy

5 Widerstand pro Phase / R W 44 9,4 3,86 1,48 0,6 0,31
Phase Resistance ph

6 Induktivitat pro Phase / L mH 123 28 12 4,2 1,6 0,78
Phase Inductance ph

7 Restdrehmoment / M Nm 0,09 0,09 0,09 0,09 0,09 0,09
Detent Torque P

8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B130° B130° B 130°
Insulation class

9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100
Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data

10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgm;*l 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024 0,024
Rotor Inertia 0

11 Masse / m kg 0,68 0,68 0,68 0,68 0,68 0,68
Mass

12 Radial Belastung / Shaft kg 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center

13 Axiale Belastung / Push / kg 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull

14 Lange / Lenghts Lmax mm 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1 54,1

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

L g e

CP22-NEMA23

2.250 .750%.04 et et~ MAX . LENGTH = .B1.02
[57.2IMAX [19.1#1.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.6%0.6]
CT_21 = 2.13 (54.1)
%4?5‘15% CT_22 = 3.32 (84.3)
4 MTG HOLES .2500 (6.350)
4X 1,48 $.200(5.1] 2495 (6.337)
[37.86) i .21{5.3]—»‘ — ST
5 @ |
N i
_'— _____ @1.500+.002
- ® - e _ £38.10£0.081
o @ .2500(6.350]
L 7
‘{ L T LOB[1.5]m= OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT
seand  SRTIGORER MU R
1 #4- -
SCREW ON A ®1.812[46.03] 12 [3051IMIN

LEAD LENGTH 218 (5.56)
#22 AWGLO. 35mni]

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP22-XXX-000401 X« 006 012 019 031 050 069
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 2,54 2,54 2,54 2,54 2,54 2,54
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0.6 12 19 31 50 6.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gf:ggtn"é'lréke' / o 18 18 18 18 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 32,2 8,4 3,25 1,31 0,52 0,28
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 41 16 6,1 2,2 12
Phase Inductance P
7 Restdrehmoment / M Nm 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data

10 Rotortragheitsmoment / J Kgmj*l 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048
Rotor Inertia (o)

1 Masse / m kg 11 11 11 11 11 11
Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lange / Lenghts Lmax mm 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3 84,3

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice Katalog-CP-CM-DE.doc



Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

L g e

CM22-NEMA23

2.250 . 750%.04 et - MAX ., LENGTH — .B81%.02
[57.2IMAX [19.121.1] CT_20 = 1.62 (41.2) [20.B%0.6]
CT_21 = 2.13 (54.1)
%é?s?% CT_22 = 3.32 (84.3)
: 4 MTG HOLES g 2500 (6.350)
4X 1,48 / $.200(5.1] S 5 2495 (6.337)
. . [
Lar 8 7 .002[0.0511
° Ez |
[e) i *
_'— _____ @1.500+.002
= ® = — = — ——} [38.10£0.081
o @ .2500[6.350]
D\ ) -2435(6.337] a | ©].00300.0771]A
\ 7
} T .06[1,5] == OPTIONAL FLAT ON SHAFT
688 (17.5)
DOUBLE ENDED SHAFT [LL].o03[.0771]A
WITH ENCODER MOUNTING USEABLE FLAT
# 4-40 GND 2X #4-40 UNC-2B THRU i
SCREW ON A B1.812[46.03] ﬂ%\éaggﬂ‘gm 219 (5.56)
#22 AWGLO. 35mni] i

l

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM22-XXX-000401 X 006 012 019 0381 050 069
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / Mu Nm 3,32 3,32 3,32 3,32 3,32 3,32
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0,6 12 19 3.1 50 6.9
Tech. Daten  Tech. Data
3 —
gfehggtn"é'lr]eke' / ° 18 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy 0
5 Widerstand pro Phase / R W 32,2 8,4 3,25 1,31 0,52 0,28
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / 108 29 11 4,3 1,6 0,81
Phase Inductance Lon mH ’ ' ’
7 Restdrehmoment / M Nm 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100 100

Insulation Resistance

Mech. Daten Mech. Data:

10 Rotortragheitsmoment / J Kgm;*l 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048 0,048
Rotor Inertia 0

11 Masse / m kg 1,12 1,12 1,12 1,12 1,12 1,12
Mass

12 Radial Belastung / Shaft K 9 9 9 9 9 9
Radial shaft Load center 9

13 Axiale Belastung / Push / K 23 23 23 23 23 23
Axial shaft Load pull 9

14 Lange / Lenghts Lmax  mm 84,3 84,3 84,3 843 843 843

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CP31-NEMA34

<—— 34300 —> 1.25 + .02
7i 119 +.04 —— MAX LENGTH ——>» - =
As-12lmng 302211 > CT 31 = 2.54 (64.5) (31.75 x..51)
2.7a00 CT 32 = 3.80 (96.5)
pr——— (69.60) CT_33 = 5.06 (1285 <= .88 (22)
©.223 (5.66) 4% 2.28 e
\ %22 139 (9.9) > o
* J | (14,107
._'@ & o 5000 (12.700
l 4995 12,687
Y B2 ars 002 i
O gmmer _ . — (73103 = 0.06)
f .Q. .002{0.051
2.3750 &9525{ 125
3745(9.512 123
( | [3.175)

[3.124]

DOUBLE ENDED SHAFT
WITH ENCODER MOUNTING
2X #4-40 UNC-28 THRU
ON A ©1.812 [46.03]B.C.

—>|l<— .08 (2)
12" (305) MIN
LEAD LENGTH 1] 0030.077) [Al

#22 AWG (0.35MM?)

#6-32 GND SCREW

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP31-XXX-000401 XXX 009 028 045 072 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 4 4 4 4 4
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current ' A 0.9 2.8 4.5 7.2 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
g:::rzgtnvggkel / o 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 19,5 2.02 0,79 0,34 0,19
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 16 5,8 2,3 1,2
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,16 0,16 0,16 0,16 0,16
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgmj*l 0,131 0,131 0,131 0,131 0,131
Rotor Inertia o)
11 Masse / m kg 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 64,5 64,5 64,5 64,5 64,5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90C. Resistance is with winding 20C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun

gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

L g e

CM31-NEMA34

- 3.4300 —>» 1.25 + .D2
7.12] MAX 1.19 +.04 —— MAX LENGTH —>» -
s (30.2210) > CT 31 = 2.54 (64.5) (31.75 + .51)
2.7a00) GT 32 = 3.80 (96.5)
4 JATG HOLES (69.60) CT 323 = 5.06 (128.5) <—>— .88 (22)
©.223 [5.66] 4% 2.28 <
\ (58.0) ) ey 555
r\¢ .$~ | (14.10)
-—J L © 5000 12700
4995 [12.687
v _L: o2 ns 002

g == s i E_ (73.03 = 0.06)

| L
o o {

2.3750 &9,525 125

37459512 123
( | (3.175)
[3.124])

—>=||=— .08 (2)
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH
#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU #22 AWG (0.35MM?)

ON A ©21.812 [46.03]B.C.

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM31-XXX-000401 XXX 009 028 045 072 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 4.9 4.9 4,9 49 49
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current ' A 0.9 2.8 4.5 7.2 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
g:::rzgtnvggkel / o 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 19,5 2.02 0,79 0,34 0,34
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 112 12 43 1,7 0,87
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,21 0,21 0,21 0,21 0,21
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationsspannung/ Isolatio MOhm 100 100 100 100
Insulation Volatge Rating nswider
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgmj*l 0,131 0,131 0,131 0,131 0,131
Rotor Inertia o)
11 Masse / m kg 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 64,5 64,5 64,5 64,5 64,5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90C. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice Katalog-CP-CM-DE.doc



Annn Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

L g e

CP32-NEMA34

<— 3.4300 —>»

) <—— MAX LENGTH —> -« 125+ .02
i @02 > CT_31 = 2.54 (64.5) (31.75 & 51}
<« 27400 CT 32 = 3.80(96.5)
4 MTG HOLES (69.60) CT_33 = 5.06 (128.5) |“_"_ 88 (22)
9.223(5.66 4X2.2 .
( ]\ Iq— [“2_0}3 39 (9.9) = f€— 555
o3 N | (14.10)
.ﬁy & © 5000 ]12.70%
‘ _[ 2995 12.68
22875 =002 L
'®) === - - —— (73103 = 0.06] O
f A Z].002{0.057
03750 19.525 125
.37459.512 1123
[ I (31 00310.0771 ] [3.175]
[3.124]
DOUBLE ENDED SHAFT _%\ B
12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH [.003(0.077) [A]
#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU #22 AWG (0.35MM?)
ON A ©1.812 (46.03] B.C.
Abmessungen / DimensionsS Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm
¢} [¢]
MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP32-XXX-000401 XXX 011 028 046 073 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / Mu Nm 7,8 7,8 7,8 7,8 7,8
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 11 2,8 4,6 7.3 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 Schrittwinkel / o
Stepangle 18 1,8 18 18 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 16,1 2,53 1,01 0,41 0,23
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 24 9,1 34 1,8
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,21 0,21 0,21 0,21 0,21
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgm;*l 0,261 0,261 0,261 0,261 0,261
Rotor Inertia 0
11 Masse / 3 3 3 3 3
Mass M kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 96,5 96,5 96,5 96,5 96,5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C
Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun  gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice Katalog-CP-CM-DE.doc
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CM32-NEMA34

- 34300 —>»

1.25 + .02
7.12) MAX 119 +.04 <—— MAX LENGTH —> - +
" (30.221) > CT_31 = 2.54 (645) (31.75 + .51)
2.7400) CT 32 = 3.80 (36.5)
4 MTG HOLES 169.49) CT 33 = 5.06 (1285 | [€ > -88(22)
©.223 (5.66] 4%2.28 : e
\ (58.0) .39 (9.9) | -

%

| \
& 2 .5000 Ilz.?og]
+ 4995 12.68
@2.875 =002 i
o O == - - (73.03 = 0.06] O
f A 27].002{0.051
2.3750 59.525 - 125
.374519.512 123
Lﬁ} ( I 0100200771 1A [3.175)
[3.124)]
—>||— .08 (2)
DOUBLE ENDED SHAFT 12" (305) MIN
WITH ENCODER MOUNTING LEAD LENGTH .003(0.0° [A]

#6-32 GND SCREW 2X #4-40 UNC-28 THRU

#22 AWG (0.35MM?)
ONA©1812[46.03]B.C. B

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM32-XXX-000401 XXX 011 028 046 073 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 11 2.8 4.6 73 9.9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gf:ggtn"é';ke' / o 18 18 1,8 1,8 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 16,1 2,53 1,01 0,41 0,23
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 150 24 9,1 3,4 1,8
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,29 0,29 0,29 0,29 0,29
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data
10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgm;*l 0,261 0,261 0,261 0,261 0,261
Rotor Inertia (o)
11 Masse / 3 3 3 3 3
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax ~ mm 96,5 96,5 96,5 96.5 96.5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90C. Resistance is with winding 20C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun

gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CP33-NEMA34

Abmessungen [/ Dimensions Anmerkungen / Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

Moto rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CP33-XXX-000401 XXX 013 029 047 075 099
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / My Nm 11 11 11 11 11
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current ' A 13 2,9 4,7 75 9,9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
gfgggtxglnekel / o 1,8 1,8 1,8 18 1,8
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 13,8 2,73 1,08 0,45 0,24
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 140 27 10 4,0 2,0
Phase Inductance ph
7 Restdrehmoment / M Nm 0,27 0,27 0,27 0,27 0,27
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand/ MOhms 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / J Kgmj*l 0,392 0,392 0,392 0,392 0,392
Rotor Inertia o)
11 Masse / 41 4,1 4,1 4,1 4,1
Mass m kg
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lange / Lenghts Lmax mm 128,5 128,5 128,5 128,5 128,5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90C. Resistance is with winding 20C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun

gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

CM33-NEMA34

Abmessungen/ Dimensions Anmerkungen/ Notes : Alle Abmessungen in mm / All dimensions in mm

MOtO rdaten Typ/ Fir xxx in der Bestellbezeichnung ist der entsprechende Buchstabe fiir den Wicklungsstrom einzutragen
Type: The xxx in the order code has to be replaced by the corresponding letter of the winding current
Motor Data CM33-XXX-000401 XX 09 28 45 72 99
1 Haltemoment
bipolar, parallel zwei Phasen bestromt / Mu Nm 13,6 13.6 13,6 13,6 13,6
Holding Torque
2 Nennstrom pro Phase /
Rated Phase Current A 0.9 2,8 45 7,2 9,9
Tech. Daten Tech. Data
3 —
35352332“' : ° 18 18 18 18 18
4 Systematische Winkeltoleranz / % 3 3 3 3 3
Stepangle Accuracy
5 Widerstand pro Phase / R W 13,8 2,73 1,08 0,45 0,24
Phase Resistance ph
6 Induktivitat pro Phase / L mH 111 22 8,2 3.2 1,6
Phase Inductance eh
7 Restdrehmoment / M Nm 0,37 0,37 0,37 0,37 0,37
Detent Torque P
8 Isolationsklasse / B 130° B 130° B 130° B 130° B 130°
Insulation class
9 Isolationswiderstand MOhm 100 100 100 100 100
Insulation Resistance
Mech. Daten Mech. Data:
10 Rotortragheitsmoment / 3 Kgm;*l 0,392 0,392 0,392 0,392 0,392
Rotor Inertia 0
1 Masse / m kg 42 42 42 42 42
Mass
12 Radial Belastung / Shaft kg 29 29 29 29 29
Radial shaft Load center
13 Axiale Belastung / Push / kg 45 45 45 45 45
Axial shaft Load pull
14 Lénge / Lenghts Lmax mm 128,5 128,5 128,5 128,5 128,5

The motor is mounted, and winding temperature rise T = 90T. Resistance is with winding 20C

Der Motor ist an einem Flansch angebaut und die Wicklungstemperaturanstieg T = 90T, Widerstand gemessen bei Wicklungstemperat ur von 20C

AHS Antriebstechnik GmbH, Fichtenweg 17, 64319 Pfun

gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

Kennlinien:

Nemal7-24VDC

—_— CP10-016 - 1.6 A RMS, 24 VDC
—_— CP12-026 - 2.6 ARMS, 24 VDC
— CP10-010 - 1.0 ARMS, 24 VDC — CP11-017 - 1.7 ARMS, 24 VDC CP12-016 - 1.6 A RMS, 24 VDC
- CP10-006 - 0.6 ARMS, 24 VDC CP11-011 - 1.1 ARMS, 24 VDC - CP12-010 - 1.0 A RMS, 24 VDC
oo N —-——- CP11-007 - 0.7 ARMS, 24 VDC
100 Nm
8o N 20 0,64
50 0,35 '
70 0,49 80 0.56
= 40 0,28 60 0,42 _ 70 0,49
= —_ =
b E 50 i 0.35 g 80 0,42
@ 30 0,21 <
@ , o 50 0,35
= *\ o 40 0,28 s 2\ '
bed \\ = A T 40 N 0,28
o AN =3 A S N Y '
2 20 0,14 5 30 0,21 ° ) \\
N \\ < ) ’ = 30 N N 0,21
Yo 20 \ 0,14 20 LN o014
10 < — 0,07 NN S .
S~ ] 10 ~ 0,07 10 T~ 0,07
e e . 3
[s} 0,00 ° 0.00 o 0,00
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0  2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0  2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps / Sec} Speed (Full Steps / Sec) Speed {(Full Steps / Sec})
| RPM 0 600 1,200 1,800 2,400 | [RPM 0 600 1200 1,800 2400 ] | RFM 0 600 1.200 1.800 2.400 3.000
Nemal7 — 72VDC
L — CP12-026 - 1.8 A RMS, 72 VDC
_ CP10-010 - 0.8 A RMS, 72 VDC —_ CP11-011 - 0.94 A RMS, 72 VDC — CP12.016 - 1.3 A RMS, 72 VDG
—-——- CP11-007 - 0.7 A RMS, 65 VDC —_ CP12-010 - 1.0 A RMS, 72 VDC
-_—- CP10-006 - 0.6 A RMS, 72VDC "
80 Nm
, 100 Nm
e N 70 0,49 90 0.64
50 0,35 60 042 80 0,56
= C~ _ 70 0,49
= 40 0,28 5 o0 ~, 033 £ 50 Lo~ 0.42
N T 40 h 0,28 S -~ '
< T~ 3 s ' o 50 =N 0,35
@ 30 ="y 0.21 = ~ N @ K~ .
= ™~ 5 30 NN 0,21 g 40 0.28
= Ny 0N [ S NI
2 20 S 0,14 N ] N |
= = . 20 -~ — 014 30 : 0,21
~ ~ So ~ ' oe—
St~ —~ T~ T~ 20 = = 0,14
- -~ - ,
10 —-———r 0,07 10 -1 0,07 ~|
10 0,07
o 0,00 o 0,00 o 0,00
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps / Sec}
| RPM © 600 1,200 1,800 2,400 | | RPM 0 600 1.200 1.800 2400 3.000 | | RPM 0 600 1.200 1.800 2400 3.000
Nema23 — 24VDC - 36VDC
— CM21-039 - 3.9 A RMS, 24 VDC
— ©P20-027 - 2.7 ARMS, 24 vDC _— CP20-027 - 2.7 ARMS, 36 VDC —_ CM21-025 - 2.5 A RMS, 24 VDC
—_— CP20-017 - 1.7 ARMS, 24 VDC —_— CP20-017 - 1.7 A RMS, 36 VDC — CP21-039 - 3.9 A RMS, 24 VDC
-_—- CP20-011 - 1.1 ARMS, 24 VDC —_—- CP20-011 - 1.1 A RMS, 36 VDC — g:’;:‘gfg - fgﬁzmz ;: \‘;ES
150 Nm 150 Nm 250 : Nm
125 088 225 1,59
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=3 M g Y S 100 ——l\\ 0,71
2 50 — 0.35 = 50 N a 0.35 e oo 1y N 0.53
) N AVAN '
N
25 LNl 018 25 N —] o118 50 R Xy Y 0.35
s\\§-\ N TN — 25 = e 0.18
o 0,00 o 0,00 o 0,00
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0  2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0  2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps / Sec)
RPM 0 600 1.200 1.800 2.400 3.000 | | RPM © 600 1.200 1.800 2.400 3.000 | | RPM © 600 1.200 1.800 2.400 3.000
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Cool Torque Stepper Motor s / Hochleistungsschrittmotoren

Nema23 - 36VDC - 72VDC

 — CM21-025 - 2.1 ARMS, 72 VDC —_— CM22-031 - 3.1 A RMS, 72VDC
—_— CM21-015 - 1.5 A RMS, 72 VDC B CM22-019 - 1.9 A RMS, 72VDC
—_— CP21-025 - 2.1 A RMS, 72 VDC —_— CP22-031 - 3.1 ARMS, 72VDC
— CP21-015 - 1.5 A RMS. 72 VD B CP22-019 - 1.9 ARMS, 72 VDC
250 i Nm 450 Nm}
225 TY 1,59 400 L\‘ 2,82
200 \ 1,41 350 2,47
= 175 .\.\} 1.24 = 300 \} 2,12
o 150 AN 1,06 .:.
N B 250 + 1,77
@ 125 N 0,88
\ N = 200 1.41
s 100 NN o S 150 1,06
= 75 AL & 0,53 = O :
50 D 0.35 100 ~ 0,71
Sy
25 ™~ S~ s 50 = — —= 0.35
o 0,00 o] 0,00
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
Speed (Full Steps/ Sec) Speed (Full Steps / Sec)
| RPM O 600 1.200 1.800 2,400 3.000 | | RPM 0 600 1.200 1.800 2400 3.000 |
Nema34 — 36VDC- 72VDC
—_— CM31-072 - 5.0 A RMS, 38 VDC
— CM31-028 - 2.8 ARMS, 36 VDC — CM32-073 - 5.0 ARMS, 36 VDC
- CP31-072 - 5.0 ARMS, 36 VDC —_— CP32-073 - 5.0 ARMS, 36 VDC
—_— CP31-028 - 2.8 A RMS, 36 VDC
800 Nm 1.200 Nm
700 4,9
1.000 71
600 4,2
h
500 1 3,5 800 \ 5.6
7 400 2,8 = 600 A\ 4.2
N q
< 300 - 21 g \\
s > 400 2.8
o
£ 200 - 1.4 z \
i 2 200 N 1.4
100 - — 0,7 \ )
= T B ]
o] 1 T T 0,0 0 T 0,0
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000 o] 2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps ! Sec}
| RPM 0 600  1.200 1.800 2.400 3.000 | RPM © 600 1.200 1.800 2.400 3.000 |
Nema34 — 72VDC — 320VDC
—_— CM31-045 - 4.5 A RMS, 72 VDC — CM32-073 - 5.0 ARMS, 72VDC
_— CM31-028 - 2.8 A RMS, 72VDC I CM32-046 - 4.6 ARMS, 72VDC
CP31-045 - 4.5 ARMS, 72 VDC _ CP32-073 - 5.0 A RMS, 72 VDC
— CP31-028 - 2.8 ARMS, 72VD— — CP32-046 - 4.5 ARMS, 72VDC
800 Nm 1.200 Nm
700 4.9
1.000 1\ 7.4
600 oy 4.2
500 \ 3,5 800 1 5.6
= a00 2.8 —_ |
o \\\ = 600 4,2
i=X N N
< 300 2.1 8
= \\\\ @ 400 2.8
g 200 N 1.4 Z
= N §\ 2 200 1.4
100 —~N 0.7
—
o 0.0 o 1 1 0.0
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0  2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps / Sec) Speed (Full Steps / Sec)
RPM 0O 600 1.200 1.800 2.400 3.000 | RPM 0O 600 1.200 1.800 2.400 3.000 |
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—_— CM22-069 - 5.0 A RMS, 36 VDC
—_— CM22-031 - 3.1 ARMS, 36 VDC
_— CP22-069 - 5.0 A RMS, 36 VDC
—_— CP22-031 - 3.1 A RMS, 36 VDC
_ CP22-019 - 1.9 A RMS, 36 V[~

450 Nm'

400 2,82

A 2,47
\

= 300 \ 212

8250 -l!‘-\\\ 177

% 200 N 1.41

= ) NG

S 150 \ 1,06

[ “ .
100 ‘\\\\\ 0,71

I~ \\\
50 —— ?% 0.35
- —
o ] l 0,00
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
Speed (Full Steps / Sec)
| RPM O 600 1.200 1.800 2.400 3.000 |
_— CM31-045 - 4.5 ARMS, 72VDC
—_— CM31-028 - 2.8 ARMS, 72VDC
— CP31-045 - 4.5 ARMS, 72VDC
—_ CP31-028 - 2.8 ARMS, 72VDC
800 Nm
700 4,9
600 4,2
500 \i\ 3,5
= 400 28
8 \\N
< 300 21
3 N\
S 200 §\~\ 1.4
2
100 ~\-$‘\ 0,7
o] + 0,0
0 2.000 4.000 6.000 8.00010.000
Speed (Full Steps f Sec)
| RPM 0 600 1.200 1.800 2400 3.000
— CM332-0132 - 1.2 ARMS, 220 vVvDC
p— CP33.013 - 1.2 ARMS, 320 VDC
Nm

1.800 12,7

1.600 "\ 11,3

1.400 \ 9.9

1.200 -‘\\ 8,5

1.000 \\ 7.1

800 \\ 5.6

Zso00 \‘ 4,2

£ AN

& 400 ~ 2.8

s s

S 200 — ——1 1.4

o 0,0
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
Speed (Full Steps / Sec)
RPM O 600 1.200 1.800 2,400 3.000

gstadt; Phone: +49 6157 9866110 Fax: +49 6157 9866 112

Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice

Katalog-CP-CM-DE.doc



