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TSP10
Kompakte
Schrittmotoransteuerung

TSP10-BA

Kompakte Bauform

e Versorgungsspannung 24-74Vpc, max. Motorstrom 7 Aeff;
e Betrieb als Drehzahl- oder Positioniersteuerung

e Mikroschrittfahigkeit

e Stillstandsstromreduzierung

e Gerauschlos im Stillstand, leise im Lauf

e Geringe Verlustwarme

e Optisch isolierte Eingédnge (10) und Ausgéange (4)

e Getrennte Versorgungsspannung fur Elektronik und Motor

e 50 Fahrauftrage mit einstellbaren Rampen, Uber RS232 programmierbar

AHS Antriebstechnik GmbH
Fichtenweg 17
64319 Pfungstadt

Phone: +49 6157 9866110 Antnebstechmk
Fax: +49 6157 9866112 WWW. AHS-Antrlebstech nik.de




Flyer TSP10-BA-DE-02.doc Schrittmotoransteuerung TSP10-BA Seite 2 von 4
y 2 TSP10

TSP10-BA Kompakte Schrittmotoransteuerungen

Die TSP10 Schrittmotoransteuerungen sind kompakte Mikroschrittleistungsbaugruppen
fur 2-Phasen-Schrittmotoren mit unterschiedlichen Konfigurationen fir eine bestmdgliche Anpassung an die
jeweilige Applikation.

Alle Gerate der TSP10 sind zur Montage im Schaltschrank vorgesehen und mit entsprechendem Zubehor
ausgerustet. Die kompakten Gehduseabmessungen erlauben den Einsatz auch in sehr beengten
Einbaurdumen.

Die Warmeabfuhr ist seitlich Uber einen optionalen Kuihlkérper oder riickseitig Uber die Auflageflache
moglich.

Das Basisgerat kann tiber Takt- und Drehrichtungssignale oder mit programmierten Fahrsatzen und den
digitalen Eingangen gesteuert werden.

Die Spannungsversorgung und der Motorstecker befinden sich an der Unterseite des Gerates.

Ein 25-poliger Sub-D fir Takt, Drehrichtung, digitale Ein- und Ausgange sowie ein 9-poliger Sub-D-Stecker
fir den RS232-Anschluss befinden sich an der Vorderseite des Geréates. Die Schnellparametrierung erfolgt
Uber zwei Drehschalter an der Oberseite des Geréates.

Eine Zwei-Farben-LED zeigt durch ihre Farben und Blinksignale den Status des Gerats an.
Alle digitalen Ein- und Ausgénge sind optisch getrennt.
Das Grundgeréat verfugt aul3erdem Uber eine Indexerfunktionalitat.

Technische Daten

Arbeitsbereich 24 - 74Vpc

max. 10 ASpitze ) 0,2 bis 7 Aeif

einstellbar in mA (Schnellparametrierung: 16 Stufen)

fur 2-Phasen-Schrittmotoren in 4/6/8-Leiter-Ausfihrung

Fur die Stromversorgung wird prinzipiell nur eine
ungeregelte Gleichspannung bendotigt.

<50°C ohne Kihlkérper: max. 3,2A @ 25°C/1,6A @ 45°C

>50°C mit Kiihlkorper (optional): max. 7A @ 25°C/ 3,5A @
45°C

Max. 60°C, ggf. Zwangsbeluftung erforderlich

10-90%, nicht kondensierend

Kurzschluss (Phase-Phase, Phase-Nullleiter) und
Ubertemperatur

frei einstellbar

10 Eingange *, frei konfigurierbar

Takt- und Drehrichtung *, RS232
500kHz

4 Ausgénge, SPS kompatibel frei konfigurierbar

Status LED: griin = betriebsbereit; rot = Stérung; gelb =
Motorbewegung

* Eingangspegel = 5V oder 24V, siehe Typenbezeichnung
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Fahrsatze

Die Schrittmotoransteuerung
e ™ cnatien | il TSP10 ist die Losung, wenn
| Allgemein | Einstellungen | Eingange | Ausgange | Referenziaht| Fahisatze | es darum geht, Gerate mit
Fahrauftragen zu
Aufragsnummer [ - — programmieren und Gber
Eingangssignale zu steuern.
Wegstrecke 100] B Relatv Mit der Benutzeroberflache
Geschwindigkeit 1000 Schite/s ] Folgsaufrag »TopSuite” werden die
Fahrauftrage in einfachen
Schritten konfiguriert.

Beschleunigung p775  Schite / s?

Bremsbeschleunig 1979 Schritte /

Fur komplexere Bewegungs-
ablaufe kann jedem

/ Fahrauftrag ein Folgeauftrag

zugeordnet werden, der

I nach dem Ende des Auftrags
[ sofort oder nach einer
[ Wartezeit gestartet wird.
20 Die Realisierung von

0 1ge Bewegungsablaufen mit

00s 02s 04s 06s 08s 10s 12s 14s .

verschiedenen

Geschwindigkeiten ist

I-.I Fahrsatz 0: nicht gestartet 0 (P _ ebenfalls méglich, da

——1 Fahrauftrage auch ohne
Anhalten verkettet werden kdnnen.
Da nur wenige Grundeinstellungen nétig sind, kann der Stepper mit geringem Aufwand in jedes
Steuerungssystem integriert werden.

1200

1000

800

Stepsls

600

400

Strome und Schrittauflosungen

0 0,2** 0 10000**

1 0,4 1 200

2 0,7 2 400

3 1 3 500

4 15 4 800

5 2 5 1000

6 25 6 2000

7 3 7 5000

8 3,5 8 10000 ohne Stromabsenkung***
9 4 9 200 ohne Stromabsenkung
A 4,5 A 400 ohne Stromabsenkung
B 5 B 500 ohne Stromabsenkung
C 55 C 800 ohne Stromabsenkung
D 6 D 1000 ohne Stromabsenkung
E 6,5 E 2000 ohne Stromabsenkung
F 7 F 5000 ohne Stromabsenkung

** Diese voreingestellten Werte kénnen mit dem Parametrierprogramm ,, TopSuite“ verandert und im TSP10 gespeichert
werden. Werkseinstellung: S1, S2 = Position 0.
*** Schrittauflosung wie auf Schalterposition 0, jedoch ohne Stromreduzierung.
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Anschliisse/ Abmessungen

38,1 Ausbruch fir 109.2
19,1 Schraube M4 279 813
I o cut-out for nll o
screw M4
4-polige {f’ — ® 4
steckbare &l
Reihenklemme
5-polige
steckbare - E -
Reihenklemme q g Ausbruch fiir e
9-polige Sub-D- Schraube M4
Buchse Ausbruch fir outout o
- | Schraube M4 screw
25-polige Sub- cut-out for
D-Buchse q screw M4 @ ?
[N L fimi
Montage Riickwand Montage seitlich
mounting backside mounting sidewise 114
alle Angaben in mm
Bestellbezeichnung
TSP10-BA0-00-AA = Standardversion
TSP10 Typenschliissel
LT [ slPpf[1]of]-[B]AJO]-| [ o[ - A A ]
Gerateserie
Maximaler Ausgangsstrom = 10 Aspitze
Basisgerat (Takt & Drehrichtung, RS232) ........... BA
Profibus ... PB
Profinet (in Vorbereitung) ......ccccccccoviiiiiininnnnnnnn. PN
Analog (+/- 10 VOIt) ..ccoeeeeiiiiiiiiiiiieeeeeeee AN
MOABUS ...t MB
CAN-BUS ..o CB
Standard (ohne Rickfiihrung) ............. 0
Encoder RS422/TTL .ccccvvvveeeeeiiiiiies E
Encoder HTL ..coeeviiiiiiiiee e, H
Encoder BiSS-C .....cccoevvvivveeiiiiieeee, C
Digitale Eingange = 24V;  Takt & Drehrichtung =5V.... 00
Digitale Eingénge = 5V, Takt & Drehrichtung = 5V.... 05
Digitale Eingange = 24V;  Takt & Drehrichtung =24V.. 24
Standardausfuhrung ............. AA
Kundenvarianten ................. XX
Nachfolge DSM9 .................. 09

Hinweis: Es sind nicht alle Kombinationen aus dem Typenschliissel moglich.
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