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TSP10

Kompakte Schrittmotorsteuerung
mit Encoder-Ruckfiihrung

TSP10-PNE - Technisches Datenblatt

¢ Kompakte Bauform

e Versorgungsspannung 24-74 Voc, max. Motorstrom 7 Aetf

e Betrieb als Drehzahl- oder Positioniersteuerung

e Mikroschrittfahigkeit

o Stillstandsstromreduzierung

e Gerauschlos im Stillstand, leise im Lauf

e Geringe Verlustwarme

e Galvanisch getrennte Ein-(10) und Ausgange (4), als 1/0-Modul nutzbar
¢ Getrennte Versorgungsspannung fiir Elektronik und Motor

e Fahrauftrage mit einstellbaren Rampen, uber Profinet programmierbar
¢ Profinet Conformance Class B

e Zur Inbetriebnahme uber TIA fordern Sie bitte ein Beispielprojekt an
(info@ahs-antriebstechnik.de)

AHS Antriebstechnik GmbH
Fichtenweg 17
64319 Pfungstadt

Fax: +49 6157 9866112 Advanced Hybrid Stepper Systems
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TSP10

TSP10-PNE Kompakte Profinet Schrittmotorsteuerung mit Encoder-Ruckfiihrung

Die TSP10 Schrittmotorsteuerungen sind kompakte Mikroschrittleistungsbaugruppen fir 2-Phasen-
Schrittmotoren mit unterschiedlichen Konfigurationen fiir eine bestmdgliche Anpassung an die
jeweilige Applikation.

Alle Gerate der TSP10 sind zur Montage im Schaltschrank vorgesehen und mit entsprechendem
Zubehor ausgerustet. Die kompakten Gehduseabmessungen erlauben den Einsatz auch in sehr
beengten Einbauraumen.

Die Warmeabfuhr ist seitlich iber einen optionalen Kiihlkérper oder riickseitig Gber die Auflageflache
moglich.

Die Spannungsversorgung und der Motorstecker befinden sich an der Unterseite des Geréates.

Ein 25-poliger Sub-D fir digitale Ein- und Ausgange, zwei 9-polige Sub-D fiir RS232- und Encoder-
Anschluss und zwei RJ45-Buchsen fiir Profinet befinden sich an der Vorderseite des Gerates.

Eine Zwei-Farben-LED zeigt durch ihre Farben und Blinksignale den Status des Gerats an.

Alle digitalen Ein- und Ausgange sind optisch getrennt und kénnen unabhangig von der
Motorsteuerung wie ein digitales 1/0-Modul genutzt werden. Da nur wenige Grundeinstellungen nétig
sind, kann die Schrittmotorsteuerung mit geringem Aufwand in jedes Steuerungssystem integriert
werden.

Technische Daten

Arbeitsbereich 24 - 74Vpc
max. 10 Aspitze; 0,2 bis 7 Aert

frei einstellbar in mA

fir 2-Phasen-Schrittmotoren in 4/6/8-Leiter-Ausfihrung

Fir die Stromversorgung wird prinzipiell nur eine
ungeregelte Gleichspannung bendtigt.

<50°C ohne Kihlkérper: max. 3,2A @ 25°C/1,6A @
45°C

>50°C mit Kiihlkorper (optional): max. 7A @ 25°C / 3,5A
@ 45°C

Max. 60°C, ggf. Zwangsbeliiftung erforderlich

10-90%, nicht kondensierend

Kurzschluss (Phase-Phase, Phase-Nullleiter) und
Ubertemperatur

Verzégerung und Stromwert sind frei einstellbar

10 galvanisch getrennte Eingange, frei konfigurierbar
Profinet, RS232*

100 Mbit/s

4 galvanisch getrennte Ausgange, SPS kompatibel frei
konfigurierbar

Status LED: griin = betriebsbereit; rot = Stérung; gelb =
Motorbewegung

*nur fiir Diagnosezwecke
Stand: 09/2023. Mehr Informationen unter: www.ahs-antriebstechnik.de .
Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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TSP10

Fahrsatze

Die TSP10-PNE Profinetbaugruppe ist die Lésung, wenn es darum geht, einzelne im Feld verteilte
Schrittmotorsteuerungen tber Profinet anzusteuern.

Die Profinet Schrittmotorsteuerung ist eine kompakte Einachspositioniersteuerung mit integrierter
Schrittmotorendstufe. Sie erfasst zwei Endschalter, einen Stopp Schalter und einen Referenzschalter.
Der Geschwindigkeitsmode und der Positioniermode kdnnen einfach Uber Profinet konfiguriert

werden.

Da nur wenige Einstellungen nétig sind, kann die Profinet Schrittmotorsteuerung mit geringem
Aufwand in jedes Steuerungssystem, dass Profinet als Sensor-/Aktor-Bus nutzt, integriert werden.
Durch die schnelle und zeitgleiche Ubertragung der Ein- und Ausgangsbytes bei allen Profinet
Teilnehmern, ergeben sich vielfaltige Moglichkeiten zur Realisierung von Mehrachsantrieben tber den

Bus.

Parameterdaten

Einstellung der Parameterdaten Uber die Profinet-Hardwarekonfiguration:

&llgemein | Parameterzuordnung i

Maodul D aten:
Paramneter ] " alue
Endzchalter Endschalter zsind angeschlozzen
Smnaathing ohne Smoathing

Stillztandsstromreduzierung

t ctordrehrichtung
Stopp-Schalter

reduzierter Stillztandzztram [%]
tatorstram [md, eff]

Referenztahrt
DAl

Daz

Das

Dad

Aktiviert

Mikroschntttaktor n*200 ¢ Umndr.

nach 100 ms
Standarddrehrichtung
High-Signal zum &nhalken
a0

100

20

| stpozition

Bereit

Altiviert

Ziel eneicht

Fehler

Altiviert

Stand: 09/2023. Mehr Informationen unter: www.ahs-antriebstechnik.de
Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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Abmessungen / Anschliisse
38,1 Ausbruch fiir 1002
19,1 Schraube M4 279 813
cut-out for _ f
U= screw M ll 4-polige
. steckbare
Reihenklemme
5-polige
" steckbare
3 Reihenklemme
< ~| -
o & Ausbruch fiir s 9-polige Sub-
- Schraube M4 - D-Buchse
Ausbruch fiir cut-outh;lzr = 25-polige Sub-
| Schraube M4 B D-Buchse
cut-out for =
acrew Md ' 2 x RJ45-
5 e Buchse
| i [TT JTLI g-po"ge Sub-
Montage Riickwand Montage seitlich 14 D-Buchse
mounting backside mounting sidewise
Alle Angaben in mm
Bestellbezeichnung
TSP10-PNE-00-AA = Standardversion
TSP10 Typenschliissel
L T [ s [P [ 1 [ o -] B[] ATJOT[-T O[] o [-]T A]A]
|Maxima|er Ausgangsstrom = 10 Aspitze |
Basisgerat (Takt & Drehrichtung, R$232) BA
Profibus PB
Profinet PN
Analog (+/- 10 Volt) AN
ModBus MB
CAN-Bus cB
Standard (ohne Riickfiihrung) 0
Encoder RS422/TTL E
Encoder HTL H
Encoder Biss-C C
Digitale Eingdnge = 24V; Takt & Drehrichtung = 5V 00
Digitale Eingange = 5V; Takt & Drehrichtung = 5V 05
Digitale Eingange = 24V; Takt & Drehrichtung = 24V 24
Standardausfiihrung AA
Kundenvarianten XX

Nachfolge DSM9/6410 09

Hinweis: Es sind nicht alle Kombinationen aus dem Typenschliissel moglich.

Stand: 09/2023. Mehr Informationen unter: www.ahs-antriebstechnik.de
Technische Anderungen vorbehalten / Specifications are subject to change without notice
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