BAUTZ Schrittimotoren

1,8 ° Motoren in Standardausfiihrung

HY 200-2220-... HY 200-3450-... HY 200-4270-...
Technische Daten:
= R Strom/Phase [A] o é 2g 5 g Lo % | .
SZ S 3 BE | 88| 3g=| 825 58| =1 &
. ] 2 Q <@ 2a E0 C=Z | 5 g
Serie 22 I 3 C < o
HY 200-2215-033A4 0,25 - 0,33 4 33 57 35 0,0052 38 0,34
HY 200-2215-150A8 0,18 1,5 2,2 8 15 1,6 35 0,0052 38 0,34
HY 200-2215-220A4 0,25 — 2,2 4 0,7 1,4 35 0,0052 38 0,34
© HY200-2220-100G82) 0,38 1,0 1,4 8 5,1 9,5 40 0,0115 | . 51 - 0,5
HY 200-2220-210A8 0,38 2,1 29 8 1,1 2,0 40 0,0115 51 0,5
HY 200-2232-160A8 - 0,80 1,6 2,2 8 3,4 9 80 0,023 81,3 0,95
HY 200-2232-190A8 0,80 1,9 2,7 8 ' 2,2 5,7 80 0,023 81,3 0,95
HY 200-2232-250A4 . 1,0 - 2,5 4 11 5,7 80 0,023 81,3 0,95
HY 200-2232-470A8 0,80 4,7 6,6. 8 0,37 0,8 80 0,023 81,3 0,95
"HY 200-2240-290A8%) 1,0 2,9 4,0 . 8 1,16 2,9 100 0,033 102 1,2
HY 200-2240-460A853) 1,0 4,6 6,5 8 0,48 1,2 100 0,033 102 1,2
Serie 34 ‘
HY 200-3424-130A8 11 ] 1.3 1,8 "8 4,6 16 120 0,064 | 61 1,35
HY 200-3424-170A8 11 17 2,4 8 1,8 5 120 0,064 61 1,35
HY 200-3424-310A8 1,1 3,1 4.3 8 0,95 3,2 100 0,064 61 1,35
HY 200-3424-470A8 1,1 4,7 6,6 8 0,39 1,4 100 0,064 | 61 1,35
"HY200-3437-400A8 | 22 40 | . 58 8 | 0,85 26 | 160 | 013 | 933 | 24
HY 200-3437-460A8 2,2 4,6 6.4 8 0,55 2,5 160 0,13 | 933 2,4
" HY200-3450-350A8 - | 33 | 35 | 49 [ -8 | 11 '|. 55 | 220 1 0,195 | 1265 | 3.1
HY 200-3450-700A8 3,3 7,0 10,0 8 0,31 1,65 220 0,195 | 126,5 3,1
Serie 42
HY200-4247-310A8 | 55 | .81 | 44 .8 | 12 | 82 | 024 | 028 | 135 4,60
HY 200-4247-800A8 5,5 8,0 11,2 8 0,22 1,3 0,24 0,28 | 135 4,60
T HY200-4266-340A8 . |90 | 34 ‘| A48 |. 8- {-113 | .60 05 | 055 | 184 7,10
HY 200-4266-710A8 9,0 71 10 8 0,28 1,8 0,5 0,55 184 7,10
" HY200-4270-340A8 - | 9~ | 34 | 48 8| 118 | 80 | 05 | 055 | 1905 | 7,25 )
HY 200-4270-710A8 9 71 10 8 0,28 1,8 0,5 0,55 | 190,56 7,25
HY200-4288-890A8- | 14 | 89 | 125 | | 8 | 03 22 | 07 0,83 || 2375 | 105
1) Wicklungen parallel, Bipolarbetrieb 2 Phasen bestdmt. Die Drehmoment-Frequenz-Kennlinien
?) In Ausfiihrung G8 betragt die L&nge der AnschiuBkabel 500 mm. finden Sie auf Seite 10, 11 und 12.
3) StandardmaBig nicht mit2 Wellenenden {B-Ausfihrung) lieferbar! Die AnschiuBbilder flir Schrittmotoren

, entnehmen Sie den Abbildungen auf Seite 9.
" Die Schutzart der Motoren entspricht IP44; IP54-Ausfithrungen auf Anfrage. ;
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Schrittmotoren

BALITZ

Serie 22

HY 200-2215
HY 200-2220
HY 200-2232
HY 200-2240

Serie 34
HY 200-3424

HY 200-3437
HY 200- 3450

Serie 42

HY 200-4247
HY 200-4266

'HY 200-4270
HY 200-4288

Falls nicht anders angegeben,

MaBe in mm.

Anderungen vorbehalten.
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BAUITZ

Schrittmotoren

1,8° Motoren der Serie 34 in Sonderausfithrung

mit angebauter
Steckverbindung

Der Gegenstecker gehort zum
Lieferumfang!

HY 200-3424-310 A8-St

mit Klemmenkasten
(Ausfiihrung SP)

HY 200-3450-700 SP8

Falls nicht anders angegeben,
MaBe in mm.
Anderungen vorbehalten.

6

65,

145 mox.

b 41T —8— ==
AnschluB-Nr. | Aderfarbe des
des Steckers| Motorkabels
1 schwarz/weif3
Lieferbare Motortypen AnschluBfolge 2 rot/weiB
des Steckers 3 orange/weiB
HY 200-3424-170 A8-St 4 gelb/weiB
HY 200-3424-310 A8-St 5 orange
HY 200-3424-470 A8- St 6 schwarz
HY 200-3437 -400 A8 - St 7~ gelb
8 rot

HY 200-3437-460 A8- St

Die verschiedenen Verdrah-
tungsméglichkeiten entneh-
men Sie bitte den AnschiuB-
bildern der Seite 9.
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] Langel Die Schutzart dieser Motoren
. Lieferbare Motortypen | 5 entspricht mit Ausnahme des
Wellenaustritts IP55.
HY200-3424-470 SP8 95
HY200-3437-400 SP8 127,3
. HY200-3437-460SP8 1273
HY 200-3450-350 SP8 160,5 _ i )
Die Motordaten entnehmen Sie
HY 200-3450-700 SP8 160,5

bitte der Tabelle auf Seite 4.



Schrittmotoren BAaLUTZ
mit integriertem 2 s pnsne [T
Drehgeber und SO 2 Lt o
Klemmenkasten £ : o ‘
(Ausfithrung SE) B \{r____ 1
I g :
: ] 8
- L 2
' T L [Toazs]a]
PF_ 3 ) Buchse fir Orely eberqqsthluﬁ : ‘
HY 200-3450-700 SE8 360°
" B e
Lieferbare Motortypgn :::; _l__||___|[.—}_l |__ |
HY 200-3450-350 SE8 o — 1
HY 200-3450-700 SE8 i 1 [ 1
. ] : ‘
Die Schutzart dieser Motoren | Kenst 8 — |
entspricht mit Ausnahme des : —
Wellenaustrittes 1P 55. Hasse otor
Die Motordaten entnehmen Sie Belegung der : ‘
bitte der Tabelle auf Seite 4. DrehgeberanschiuBbuchse Drehgeberausgangssignale
Angebaute inkrementale Drehgeber
Schrittmotoren der Baureihe Lieferbar sind folgende Aus- , |.¢o_.
HY200-34... kdnnen, sofern sie fUhrungen: ! — ]
Uber ein zweites Wellenende (B- Kanal :
Ausfuhrung) und keinen Klem- NO: Motor durch Montageplatte | s [ 1 [ 1 |
menkasten verfligen, mit inkre- zum Drehgeberanbau vorberei- R I A I [
mentalen Drehgebern des Fabri- | tet, jedoch ohne angebauten SO I s T s P s
kats Datametrics ausgeristet Drehgeber. : o
werden. Diese entsprechen N3: Motor mit angebautem T2 M

durch ihre robuste mechanische
Ausfiihrung den hohen Anforde-
rungen im Schrittmotoreinsatz.

HY 200-3450-700 B8-N3:

Die Signale der Drehgeber ste-
hen an ,,Open-Collector*-Transi-
storausgéngen zur Verfligung,
die mit max. +30V/30mA bela-
stet werden diirfen. Als Versor-
gungsspannung der Drehgeber
sind +5V erforderlich.

Drehgeber 200 Impulse/Umdre-
hung, zwei um 90° phasenver-
schobene Ausgénge sowie de-
ren invertierte Signale. Kabel-
l&nge des AnschiuBkabels

600 mm.

N4: Wie Ausfiihrung ,,N3%, je-
doch mit zusatzlichem Nullim-
puls ,M“ (Marker) und dessen

" invertiertem Signal.

Bei Bestellung ist die erforderli-
che Ausflihrung (NO, N3 oder N4)
hinter die jeweilige Motortypen-
bezeichnung zu setzen;

z.B.: HY200-3450-700B8-N3.

Ein Drehgeberanbau an Motoren
der Baureihe HY200-42... ist nur
unter bestimmtenVoraussetzun-
gen mdglich. Hierzu soliten Sie
mit uns Rucksprache halten.

) Nullimpuls

Signal | Kabelfarbe
+5V rot
oV grin
A weiB
A blau |
B schwarz,
B orange |
M weiB/schwarz
M | rot/schwarz
Schirm | violett

AnscthBbeIegungf

Ausgangssignale Drehgeber N4

nur N4
Ausfiihrung



Schrittmotoren EAI_I'T'Z
MotoranschluB3 AnschluBbilder fiir Schrittmotoren
und Motorstrom ~

Schrittmotoren bieten durch ver-
schiedene AnschluBarten (Rei-
hen- oder Parallelschaltung der
Wicklungen, sowie Betrieb mit
einer Wicklungshélfte) und Wahl
unterschiedlicher Steuerungs-
grundtypen (Unipolar- und Bipo-
larsteuerung) die Maoglichkeiten
der Anpassung an den jeweili-
gen Einsatzfall. Hieraus ergibt
sich ein direkter Zusammenhang
zum Motorstrom, der aus unten-
stehender Tabelle ersichtlich
wird.

Amper-

Betriebsart Strorr:/a;ﬁase Beispiel MS%"Q?.:Q”
Unipolar by 8A Nl

i |
gfiﬁleanrschaitg. '-\}A_E' 58A 2:N|
gie\‘::}laerlschaltg. Vel 124 NI
E;rl,g('eaVrVicklung I 8A NI

Durch die Reihen- bzw. Parallel-
schaltung der Motorwicklungen
verandert sich die Gesamtinduk-
tivitat und der Gesamtwider-
stand und beeinflussen das
Drehmoment-Frequenzverhal-
ten des Motors.

——
1 s \\
g \ Motorleistung
E] \ {Parallelschaltung)
= .——‘—.
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= o N~ Paralletschaltung
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Rethenschaltung
= Paralleischaltung Sthrirffrgqua:z

= — Reihenschaltung
== Motorieistunng

Fiir Motoren mit Klemmenkasten oder Steckverbindung
sind die jeweiligen Klemmen- bzw. Pin-Nummern
in Klammern angegeben!

1. AnschluB fiir Unipolar-Betrieb

8-Leiter-AnschluB

2. AnschluB fiir Bipolar-Betrieb

6-Leiter-AnschiuB3

4-Leiter-AnschluBl

6-Leiter-AnschiuB

: | LI e
o [E—— ) r e _! o Unipolare schwarziel (1) r Schrittmotor —|| !
. O 1 : . schwarz . & y I
Phass1{1A ‘1 Phase1{1.A' R I

1B a1 1B orange . {8 |

Uy : l : sup| L omgawen @4 ] :

T E otwel . @) | S

‘ . | o - ) rot ‘ [ !
e v A e i
(e — | ep i losb 0 g |

T euy| weraugels " T -t T I R I .
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8-Leiter-Anschiuf3
in Reihenschaltung

8-Leiter-AnschiuB
in Parallelschaltung




BALTZ

Schrittmotoren
7 MOTOR: HY 200 - 2232-190A 8 STEUERUNG: SD 3 8 MOTOR: HY 200 - 2232-470A 8 STEUERUNG: CD 30
51 Gegentait-Chopper-Ansteuerung 36V 2-‘ Gegentak!-Cboppar—Ansteuerung 85v
Halbschrittbetrieb, paralle! Iph=27A Halbschrittbetrieb, parallel Iph =68A
1,20 1,20
105 105
0,90 0,90
T ] E 7]
% 0,757 £ 0751
] u f
© X ™ E ¥
g oo \ S oeo] \
045 \ 045 }
0,30 \\ 0,307
0,15 k ) 153{
ol , o]

10 2 4 6 400 2 4

6 1000 2 4 640000 Vollschritte/Sek.

1 Lo SRR iy N |
) } 1
20 200 2000 20000 Halbschritte/Sek.
Schrittirequenz
9 MOTOR: HY 200-2240-200A 8 STEUERUNG: SD 3
2-1 Gegentakt-Chopper-Ansteusrung BV
Halbschrittbetrieb, parallel Iph=3A
1,204 -
105
0.90-
2 o] et
£
2 0860
a "]
045
030
0,15
oi
10 2 4 @& 400 2 ¢ 1000 2 ¢ 10000 Vollschritte/Sek.
1 L TSR NSRRI st
| — T i) 1 1
20 200 2000 20000 Halbschritte/Sek,
Schrittrequenz
1 1 MOTOR: HY 200-3424-310A8 STEUERUNG:SD 3
5 Gegentakl-Cﬁopper-Ansleuemng 3BV
Halbschritibetrieb, paraliel Iph=3A
1,204
1,051
0,90 ;
- . ™\
E 075 \
= s \
& 0,60+ \
0,45 :
030
0,15
ol

10 2 4 6§ 400 2 4

€10000 Volischritte/Sek.
Lt ]

& q000 2 ¢

N ERER] L
T

20 2000 20000 Halbschritie/Sek. -
Schrittfrequenz
1 3 ) MOTOR: HY 200 - 3437 - 400 A 8 STEUERUNG: SD3
s Gegentakt-Chopper-Ansteusrung 3wV
Halbschritibetrieb, Reihe Iph=3A
3.0 ‘
2.5

N Wicklungen

\ L4 in Reihe”

Drehmoment
n
o
I

§ 1000 2 ¢ 610000 Voliischritte/Sek.
[EEEETIn s saand

20000 Halbschvitie/Sek.

10

Drehmoment

12

14

Drehmoment

1,20
1,054
0.905
0,751
060
0451
0,30

0,15

3.0

2.5+

2.0

3.0

2.5

8 1000 4

10 4 8 100 2 4 610000 Vollschritte/Sek.
— . Ly iy el !
20 200 2000 20000 Halbschritte/Sek.
Schrittfraquenz
MOTOR: HY 200 - 2240 -460 A8 STEUERUNG: CD 30
Gegentaki-Chopper-Ansteusrung 85V

Halbschrittbetrieb, paraltel Iph =56A

10 2 46 100 2 4 1000 2 ;¢ 510000 Volischritte/Sek.
1 Lo AT L PN
ro L ¥ 1 L]
20 200 2000 ! 20000 Halbschritie/Sek.
Schrittfrequenz i
Nicht fir Dauerbefrieb!
MOTOR: HY 200-3424-470A8 STEUERUNG: CD 30
Gegentaki-Chopper-Ansteuerung asv
Halbschittbetrieb, parallel Igh =68A
w0 2 480 2 ¢ 84000 2 4 840000 Volischritle/Sek.
:7 |||||||: lIIIIIlI: 1 |||||||: Illl_l_LLJJ.
2 200 2000 ; 20000 Halbschritie/Sek.
Schrittfrequenz
.
MOTOR: HY 200-3437-460A 8 STEUERUNG: SD 3
Gegentakt-Chopper-Ansteuening 3wV
Haloschrittbetriet ph=3A
ot N
Wickiungen
\ LV in Reite
N\
0 2 4 8 100 2 4 & 1000 = 4 840000 Volischritie/Sek. |
- ||1|||||: SR ey T
20 200 2000 20000 Halbschritte/Sek.
Schrittirequenz

11



Schrittmotoren EALITZ

Erlduterung der Bestellbezeichnung

Motortyp: HY 200 - 34 24 - 130 A 8

—l: Anzahl der Anschllisse

A: ohne 2tes Wellenende

B: mit 2tem Wellenende

SP: mit Klemmenkasten

SE: mit Klemmenkasten
und Drehgeber

HY: HybridmotorJ

Schritte pro Umdrehung

Gehausedurchmesserin 0,1 Zoll

Gehauseldngein 0,1 Zoll Nennstrom in 0,01 A

Hybrid- und Permanentmagnet-
Schrittmotoren in Spezialausfiihrung

Eine Reihe von Sondermotoren
stehen fiir GroBserienanwen-
dungen bei OEM-Kunden zur
Verfligung. Typische Applikatio-
nen hierfilr sind z. B. Druckerund
Belegleser.

Permanent-Magnetmotoren:

Lieferbar sind Motoren mit
Schrittwinkeln von 7,5° und
11,25°. Sie haben einen Drehmo-
mentbereich von 0,02 Nm bis
0,15 Nm.

Hybrid-Motoren:

Neben den beschriebenen Stan-
dardtypen wird eine Motorreihe
mit quadratischem Querschnitt
mit den Kantenldngen 40 mm
und 43 mm gefertigt.

Lieferbare Schrittwinkel sind
© 3,6°und 1,8° bei einem Drehmo-
. mentenbereich von 0,05 Nm bis
0,2 Nm.

Fir GroBserienanwendungen
kénnen besondere Ausfiihrun-
gen, z.B. mit aufgezogenem

Ritzel, Kabel mit Stecker,
Sonderflansch usw. gefertigt
werden. :

Auch die Wicklung kann flr den
speziellen Einsatzfall optimiert
werden. :
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