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AKD PDMM

Motion Controller, SPS und Servoverstéarker in einem Gerét

Uberragend in Bezug auf Flexibilitat und Leistung: Lieferbar in zwei Performance-Klassen steuert der AKD PDMM (Programmable Drive
Multi Master) bei 1 ms Zykluszeit in der 800 MHz Ausfiihrung 10 Achsen und mehr*, in der 1,2 GHz Ausfiihrung 20 Achsen und mehr*
und bietet dartiber hinaus SPS-Funktionalitat ohne zusétzlichen Mation Controller. So sparen Sie Platz im Schaltschrank, verringern den
Verdrahtungsaufwand und senken die Maschinenkosten. Die Entwicklungsumgebung der Kollmorgen Automation Suite (KAS) unter-
stiitzt Sie bei der Programmierung und verkirzt die Entwicklungszeit erheblich - egal, ob es sich um einen Einachs-Antrieb oder um ein
Antriebssystem mit 50 Achsen handelt.

*) Bei erhchter Zykluszeit

Leistungsdaten Merkmale
120/240V AC Dauerstrom | Spitzenstrom e Die Kollmorgen Automation Suite™ umfasst
1- und 3-phasig (Aeﬂ) (Aeff) (mm) alle Werkzeuge fiir Programmierung und Test
AKD-M00306-MCEC-D000 sowie fiir Konfiguration und Inbetriebnahme.
e Schnelle Diagnose und Service durch den
AKD-MO0606-MCEC-D000 6 18 168 89 156 integrierten Webserver.
AKD-M01206-MCEC-0000 12 30 196 107 187 ¢ Stegerung von 32 oder mehr* Achsen bei
geringerem Platzbedarf.
AKD-M02406-MCEC-0000 228 e Echtzeit Motion Controler mit EtherCAT®-

Master und AKD® Servoverstarker in einem
240/400/480 V AC Dauerstrom | Spitzenstrom T
3-phasig (A (A (mm) i .
e |EC61131-3 Software-SPS mit voller Unter-

AKD-MO00307-MCEC-D000 stiitzung aller fiinf Programmiersprachen.

e Antriebsprogrammierung mit PLCopen for
Motion oder mit der intuitiven grafischen

AKD-M01207-MCEC-0000 12 30 256 99 185 Programmiersprache Pipe Network™.

32 KB nichtfliichtiger Speicher zum sicheren

Datenerhalt fiir wichtige Maschinen- und

AKD-M04807-MCEC-0000 48 9% 385 185 225 Prozessdaten.

Steckplatz fiir SD-Karte fir einfaches Backup

und schnelle Inbetriebnahme ohne PC.

o Am Gerat 13 digitale Eingénge, 4 digitale

- Ausgange, 1 analoger Eingang, 1 analoger

— ROLLMORGEN i, Ausgang (erweiterbar durch die E/A-BuskI-

AKD'  PDMM§ j emmen AKT)

Unterstiitzt Kollmorgens Visualisierungssoft-

ware Visualization Builder, zur Programmier-

ung der Bedieneroberflachen.

AKD-M00607-MCEC-D000 6 18 256 99 185

AKD-M02407-MCEC-0000 24 48 306 99 228

* Die maximale Anzahl der Achsen ist abhéngig von der
Komplexitat und notwendigen Aktualisierungsrate der An-
triebe. (Mittelwert: Bei 8 Achsen mit mittlerer Komplexitat
liegt die Aktualisierungsrate bei 4 kHz bzw. 250 ps.)
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Eine einheitliche und skalierbare Entwicklungsoberflache

Die Kollmorgen Automation Suite™ vereinfacht und beschleunigt die Entwicklung durch ein einheitliches Software- und Hardwaresystem
und unterstiitzt Co-Engineering. Die skalierbare Automatisierungslésung stellt eine komplette integrierte Entwicklungsumgebung fir
jede Anwendung zur Verfligung — unabhangig davon, ob Sie einen einzelnen Antrieb oder mehrere Antriebe mit AKD® PDMM oder ein
PCMM basiertes System mit 64 Achsen oder mehr programmieren. Die Kollmorgen Automation Suite erzielt nachweislich:

¢ eine Steigerung des Produktdurchsatzes um bis zu 25% durch tiberdurch-
schnittliche Antriebsleistung,

¢ die Reduzierung des Ausschusses um bis zu 50% durch sehr hohe Prazision,
nahtloses Wiederanfahren nach Netzausfall und durch direkte, dynamische
Prozessanpassungen,

e bessere Qualitat durch hohere Prézision, weniger Ausschuss und kiirzere
Ausfallzeiten durch den schnellen und leistungsstarken Echtzeitbus EtherCAT,

e hessere Wetthewerbsfahigkeit und messbar hohere Rentabilitat durch
anpassungsfahigere, nachhaltigere und innovativere Maschinen..

Eine umfassende Produktfamilie

Kollmorgen AKD™ Servoverstérker bieten hoch performante Spitzentechnologie in
kompakter Bauform. Von einfachen Drehmoment- und Beschleunigungsanwendun-
gen Uber Paositionierungsanwendungen bis hin zu voll synchronisierten Mehrachs-
Bewegungen bieten diese mit vielen umfangreichen Funktionen ausgestatteten Ser-
voverstarker:

e Plug&Play-Kompatibilitdt mit unseren AKM-Servomotoren

e Alle Vorteile der umfangreichen Auswahl an Motorenplattformen von Kollmorgen
wie AKM™ CDDR™ und anderen Direktantriebstechnologien

e Extrem schnelle Geschwindigkeits- und Lageregelkreise

e Patentiertes Autotuning mit Frequenzanalyse fir den perfekten Antrieb mit héchster
Bandbreite

e Echtzeit-Datenerfassung von allen Servoantrieben und vielen anderen Geréaten

Die beste Verstirker- und Automatisierungslosung
in einem Paket

AKD PDMM eignet sich als zentraler Multiachscontroller hervorragend fiir die Steuerung

von Ein- und Mehrachs-Antrieben mit erhdhten Anforderungen. Trotz der kompakten Bau-
form gibt es keine Kompromisse bei den Leistungdaten - bei 250 ps Buszykluszeit steuert
PDMM iiber den EtherCAT® Systembus acht Achsen auch bei komplizierten Bewegung-
sprofilen dulRerst prazise.

Die Kollmorgen Automation Suite™ KAS enthélt alle Tools fiir das Design, die
Programmierung, das Debugging und die off-line Simulation. Mit dem Pipe Network gibt
Kollmorgen dem Maschinenbauer eine grafische mechatronische Programmiermethode

zum Entwurf leistungsfahiger Antriebe, auch ohne tiefgehenden Progammierkenntnisse,
an die Hand. Im laufenden Betrieb schlieRlich hat der Bediener iiber die WorkBench der

Kollmorgen Automation Suite™ Zugriff auf alle Parameter und Funktionen der Achsen.
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Kollmorgen WorkBench

Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender eine einfache und tibersichtliche Benutzeroberflache, um die Arbeit mit AKD
zu vereinfachen und zu beschleunigen. Von der einfachen Auswahl einer Applikation und kleineren Berechnungen bis hin zu ei-
nem Sechskanal-Oszilloskop bietet die Benutzeroberflache maximale Bedienerfreundlichkeit. Die Kollmorgen WorkBench er-
mdglicht dariiber hinaus eine einfache automatische Optimierung des AKD fiir die Motoren von Kollmorgen.

Anwenderfreundliche Umgebung

A Kollmorgen WorkBench

Ein logischer Workflow, farbige Symbole und 0,006 3 | wie | | 0-8mvie -0 ToneHode = T
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Anwendungsauswabhl

Vereinfacht das Setup durch die Mdglichkeit zur Verwendung von maschinen- oder anwendungsbasierten Einheiten.

Dargestellte Setups: Andruckwalze und Zahnstange/Ritzel.

Anwendungsauswahl: Andruckwalze

Anwendungsauswahl: Zahnstange und Ritzel
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Auch das Parameterfenster ermdglicht einen einfachen Datenaustausch. Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender ein-
fache Funktionen zum Drucken und Versenden von Parametern per Tastendruck.

Parameters \¢9 Leam more shout this topic
This page lists all the cument valuss of all the dive paramsters on the drive
Full Name ¥ | Walue Units | Parameter T | Read/Write T | #
El Active Disable
Dieceleration during active dissble 3000.000 rpmi's AD.DEC resg-write
Time-out 1000 ms AD.DISTO resd-write
State O ms AD.STATE reag-only
Velocity window 120000 rpm ADNVELTHRESH reag-urite
Time delay after velocity window & ms ADNELTHRESHTM read-write
E Analog Input
Anzlog input low pass filter cutoff freq. 5,000.000 Hz AIN.CUTOFF read-writg
Anzlog input signal deadband 0.000V AlN.DEADBAND read-wrif
Anzlog input mode 0~ Inactive AlN.MODE
Anzlog input offset 0.000 ¥ AIN.OFFSET
Anzlog input signal 0.000 AN VALUE
E Analog Input’Ouiput
Analog input torque scale 0.001 AN AlD.ISCALE rezg-writl [ = ] .| |
Anzlog input velocity scale 0.060 rpmdy A0 NMSCALE reag-writ s L
E Analog Output s | | 1
Anzlog output mode 0- User Varizble AOUT.MODE reas-urif =
Anzlog output value 0.000 ¥ BOUT VALUE read-writll | Bee... ] | |
Elf Bade Subject: |Drive Parameter List |
E Current Loop —— ==
Current command 0.000 A CLCMD read-ontd | Attach,.. |l%]DriveParameberList.csv (16 KBY [ Attachment Options... ]
Current command - user 0.000 A cLcMou rezg-writ — ——— - — —— —~
Current command - D component 0.000 A CL.DCMD read-onh| l
Current command - user [ component 0.000 A CL.DCMDU read-wirit] Drive Farameter 1ist 15 attached. |
Find: | B
Group \_ Refresh J [ Print ] |_ E-Mail J
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