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AKD"” Servoverstarker

Der AKD Servoverstarker vereint innovative Technologie und {iberragende Performance in extrem kompakten BaugréRen. Diese
mit vielen Eigenschaften ausgestatteten Servoverstarker liefern Losungen fiir fast jede Applikation von einfachen Drehmoment-
und Drehzahlregelungen (iber Registerregelungen bis hin zu voll programmierbaren Mehrachsanwendungen mit eingebetteter
Kollmorgen Automation Suite™. Die universellen Servoverstérker AKD setzen Malstébe in Bezug auf Leistungsdichte und Effizienz.
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AKMH™ AKM®2G Servomotoren
Hygienische Edelstahimotoren

KBM

[
AKD®-N Dezentrale Servoverstarker

Cartridge DDR"
Rotatorische Direktantriebe

Servoverstarker AKD-P

Housed DDR™ Motoren

ICH Lineare Direktantriebe

Hochwertige Komponenten

Nahtloses Zusammenspiel von AKD mit
Kollmorgen Motoren - bekannt fiir Qualitat,
AKD® Servoverstrérker Zuverlassigkeit und Leistungsfahigkeit.

AKMH
Hygienische Edelstahl Servomotoren
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120/240V AC Dauereingangs- Interne dyn. Tiefe mit
1-ph/ 3-ph leistung Verstarker Bremse Kabelbiegeradius
(85-265V) (Watt) (Watts) (Ohms) (mm)
AKD-m00306 3 9 1100 0 0 168 59 156 184
AKD-m00606 6 18 2000 0 0 168 59 156 184
AKD-m01206 12 30 4000 100 15 196 78 187 215
AKD-m02406 24 48 8000 200 8 248 100 228 265
2407480V AC Dauereingangs- Interne dyn. . Tiefe mit
3-ph leistung Verstérker Bremse I?relt;a ;ﬁefe) Kabelbiegeradius
(187-528 V) (Watt) (Watts) ~ (Ohms) A i (mm)
AKD-m00307 3 9 2000 100 88 256 70 185 221
AKD-m00607 6 18 4000 100 33 256 70 185 221
AKD-m01207 12 30 8000 100 g8 256 70 185 221
AKD-m02407 24 48 16,000 200 23 306 105 228 264
AKD-m04807 48 96 35,000 = = 385 185 225 260
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AKD" Servoverstarker

Leistungshereiche

In Verbindung mit den Motoren von Kollmorgen liefern die AKD Servoverstérker optimale Leistung fiir effiziente Antriebe. Mit den
groRen Bereichen fiir den Dauerstrom von 3 A_ bis 48 A_ und von 3 A_ bis 96 A_ fiir den Spitzenstrom sowie mit den vielen weit-
eren Funktionen und tiberragenden Eigenschaften sind die AKD Servoverstarker die erste Wahl fiir die meisten Anwendungen.
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Riickfiihrung und Ein-/Ausgange

GrolRe Flexibilitat, hohe Kommunikationsfahigkeit und Leistung - die Servoverstarker AKD bringen alle Voraussetzungen mit, die Sie
brauchen, um die Maschinenleistung zu erhéhen und die Antriebe schneller zu integrieren. Das Motor-Setup erfolgt tiber Plug-and-Play
und die umfangreichen Ethernet-Anschlussoptionen unterstiitzen sowohl offene als auch proprietare Protokolle. Die Online-Fehlersuche
und die Datenverifizierung helfen lhnen, schneller und fehlerfrei zu programmieren. Ein gro3er Leistungsbereich in einer kompakteren
Bauform erméglicht es Ihnen, diese robusten Antriebe mit einer einzelnen Schnittstelle zu nutzen.

Nutzen Sie diese robusten Antriebe mit einer Schnittstelle und profitieren Sie von den Vorziigen leistungsfahiger Regelsysteme.

AKD Leistungsdaten

Standard Servoverstirker

Encoder Ausgang oder

AUX Encoder Eingang 2,5 MHz Maximale Frequenz
Riickfithrun Smart Feedback Device (SFD), EnDat 2.2, EnDat 2.1, BiSS, analoger Sin/Cos Encoder,
g Inkrementalgeber, HIPERFACE® und Resolver
Stromversorgung Logik 24V DC
Digitaler Eingang (24 V DC) 8 .
(davon einer mit Reglerfreigabe)
- 3
Digitaler Ausgang (24 V DC) (ein Fehlermelderelais)
Analoger Eingang (+/- 10V DC, 16-bit) 1
Analoger Ausgang (+/- 10V DC, 16-bit) 1
Programmierbare Eingédnge 7
Programmierbare Ausgange 2
Sink/Source Ein-/Ausgénge ja

www.kollmorgen.com
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AKD” Servoverstarker

Ethernet-Konnektivitat

e Die Ethernet-basierte AKD-Reihe bietet dem Anwender
die Auswahl zwischen mehreren Bus-Systemen:

o EtherCAT® (DSP402-Protokoll), Modbus/TCP, SyngNet®,
PROFINET RT,SERCOS Ill, CANopen® und EtherNet/IP®

e Keine Optionskarten erforderlich

Industriedesign

e Robust ausgelegte Schaltkreise und kompaktes Gehause

flir eine platzsparende, moderne Bauform — héhere
Storfestigkeit gegen elektrische Storeinflisse und
minimierte Emissionen von elektrischen Stérgrofen

e Fehlervollschutz
e UL-, cUL-, CE- sowie EAC-Zulassung

e Keine externen Netzfilter fiir CE- und UL-Konformitat
erforderlich (480 VV AC-Einheiten)

e FEinfache Anschlisse durch steckbare Schraubklemmen
¢ (Gemeinsame Nutzung des DC-Bus mdglich
Safe-Torque-0ff (STO

(IEC 61800 SIL2)

e AKD-x003 — AKD-x024: SIL2 /Pl d

e AKD-x048: SIL3/PLe

e STO unterbricht die Energiezufuhr zum Motor sicher im
Servoverstarker. Der Motor wird drehmomentfrei.

e Die Logikfunktionen sowie die Kommunikation werden
wahrend der Abschaltung der Leistungsstufe aufrecht
erhalten.

Erweitertes Tuning (PST)

e Optimierte Leistung durch automatische, gefiihrte oder
manuelle Optimierung

e (leicht Tragheitsfehlanpassungen von bis zu 1000:1 aus

e Hervorragende Bandbreite unter normalen und Hochlast-
bedingungen — unabh&ngig von der mechanischen
Bandbreite der Maschine

CEIAl EL =55 wous

—
HSTED EtherCAT. ™ CANopen Wecdbus /1cp

MORGEN" |

Interner dynamischer Bremswiderstand
(Alle Modelle auBer 120/240 VAC3 A, und 6 A, sowie

480V AC, 48A,)
e Einfachere Systemkomponenten

e Keine Kosten fir externe Bremswidersténde, wenn die
interne Bremse ausreicht

Plug & Play-kompatibel zu den Kollmorgen Motoren

e Elektronische Typenschilder ermdglichen das automatische
Laden von Parametern zur schnellen Inbetriebnahme

e Programmieren von Bewegungsprofilen innerhalb von
Sekunden

e Finfache Eingabe von kundenspezifischen Parametern

1/0 (Basisverstarker)

8 digitale Eingénge (eine Reglerfreigabe)

2 digitale Hochgeschwindigkeitseingdnge (maximale
Zeitverzégerung von 1,0 ps)

3 digitale Ausgange (1 Fehlermelderelais)

1 analoger Eingang - 16-Bit

1 analoger Ausgang - 16-Bit

#5555 v [[JSERCOS  Synalet

Performance. Motion. Network
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AKD 120/240 V AC o

(CiA-zertifiziert)

X1
24V DC-Versorgung X11
STO nach Serviceschnittstelle
L Modbus/TCP, Etheret/IP®,
PROFINETRT
X2
Motor X5/X6
Motorhaltebremse MotionBus
EtherCAT®, SyngNet®
SERCOS®IIl
X3 (7-polig)
Stromversorgung s
DC-Bus a I/O—X” xh?
Bremswiderstand . nsehiusse
.
X9 X10
Encoder-Emulation, 1. Riickfiihrung
2. Riickfahrung Schutzerde (PE )
AKD 480 V AC -
CANopen®
(CiA-zertifiziert)
X1
24\ DC-Versorgung
STO nach X1
IEC 61508 SIL2 Serviceschnittstelle
Modbus/TCP, Ethernet/IP®,
PROFINETRT
X2
Motor X5/X6
Motorhaltebremse EtherCAT®,
SyngNet®
X3 (4-polig)
DC-B
" X7/X8

Bremswiderstand
(Option mit Gegenstecker fiir ge-
meinsamen DC-Bus-Anschluss

I/0-Anschlisse

abgebildet)
X10
X4 1. Ruickfihrung
Stromversorgung

X9
Encoder-Emulation,
2. Riickfiihrung

Schutzerde (PE )
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Kollmorgen WorkBench

Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender eine einfache und tibersichtliche Benutzeroberflache, um die Arbeit mit AKD
zu vereinfachen und zu beschleunigen. Von der einfachen Auswahl einer Applikation und kleineren Berechnungen bis hin zu ei-
nem Sechskanal-Oszilloskop bietet die Benutzeroberflache maximale Bedienerfreundlichkeit. Die Kollmorgen WorkBench er-
mdglicht dariiber hinaus eine einfache automatische Optimierung des AKD fiir die Motoren von Kollmorgen.

Anwenderfreundliche Umgebung

Ein logischer Workflow, farbige Symbole und
einfacher Zugriff vereinfachen die Interaktion
mit dem AKD. Die Ordnerstruktur erméglicht
eine sofortige Identifizierung und einfache
Navigation.

~Echtzeit”-Software-0szilloskop mit sechs Kanélen

Die benutzerfreundliche AKD-Oberflache ver-
fligt tber ein digitales Oszilloskop, das Bedie-
nern eine komfortable Umgebung fiir die Leis-
tungstiberwachung bietet. Es stehen verschie-
dene Optionen zur Auswahl, um die Daten per
einfachem Mausklick in einem Format Ihrer
Wahl weiterzugeben.

e Als Bild speichern
e Als E-Mail versenden
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Anwendungsauswabhl

Vereinfacht das Setup durch die Mdglichkeit zur Verwendung von maschinen- oder anwendungsbasierten Einheiten.

Dargestellte Setups: Andruckwalze und Zahnstange/Ritzel.

Anwendungsauswahl: Andruckwalze

Anwendungsauswahl: Zahnstange und Ritzel

a a
?  Units Q) Leam more shout this topic ; ? ,, Units € Liam more about thistor

- e

I oy can sslect the units ussd fer postions, veloitiss and sccslertions U o) can select the units used for postions. veloctiss and accelerstions,

Type of Mecharics: | (TR < Type of Mechanics: | |

@ None &) More
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Auch das Parameterfenster ermdglicht einen einfachen Datenaustausch. Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender ein-
fache Funktionen zum Drucken und Versenden von Parametern per Tastendruck.

Parameters \¢9 Leam more shout this topic
This page lists all the cument valuss of all the dive paramsters on the drive
Full Name ¥ | Walue Units | Parameter T | Read/Write T | #
El Active Disable
Dieceleration during active dissble 3000.000 rpmi's AD.DEC resg-write
Time-out 1000 ms AD.DISTO resd-write
State O ms AD.STATE reag-only
Velocity window 120000 rpm ADNVELTHRESH reag-urite
Time delay after velocity window & ms ADNELTHRESHTM read-write
E Analog Input
Anzlog input low pass filter cutoff freq. 5,000.000 Hz AIN.CUTOFF read-writg
Anzlog input signal deadband 0.000V AlN.DEADBAND read-wrif
Anzlog input mode 0~ Inactive AlN.MODE
Anzlog input offset 0.000 ¥ AIN.OFFSET
Anzlog input signal 0.000 AN VALUE
E Analog Input’Ouiput
Analog input torque scale 0.001 AN AlD.ISCALE rezg-writl [ = ] .| |
Anzlog input velocity scale 0.060 rpmdy A0 NMSCALE reag-writ s L
E Analog Output s | | 1
Anzlog output mode 0- User Varizble AOUT.MODE reas-urif =
Anzlog output value 0.000 ¥ BOUT VALUE read-writll | Bee... ] | |
Elf Bade Subject: |Drive Parameter List |
E Current Loop —— ==
Current command 0.000 A CLCMD read-ontd | Attach,.. |l%]DriveParameberList.csv (16 KBY [ Attachment Options... ]
Current command - user 0.000 A cLcMou rezg-writ — ——— - — —— —~
Current command - D component 0.000 A CL.DCMD read-onh| l
Current command - user [ component 0.000 A CL.DCMDU read-wirit] Drive Farameter 1ist 15 attached. |
Find: | B
Group \_ Refresh J [ Print ] |_ E-Mail J
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AKD®2G Servoverstarker

Benutzerfreundlicher dank integrierter Safe Motion

Mit dem neuen Servoregler AKD2G stellt Kollmorgen eine Servo-on-a-Chip
Losung vor: Eine leistungsstarke Recheneinheit, die 2 Achsen gleichzeitig
steuert und parallel dazu den integrierten Safe Motion Monitor handhabt.
Und alles mit bis zu 24 E/A. Nebenbei wurde auch noch das Design des
AKD2G fur Einkabellésungen optimiert.

Flexibel

e Varianten fiir eine oder zwei Achsen erhéltlich

e Dank des modularen Aufbaus kann der Nutzer nur die bendtigten Funktionen
auswahlen

e Unterstiitzt eine Vielzahl von Feedback-Systemen — serienméaRig SFD und
HIPERFACE® DSL

e Zu den optionalen Feedbacks gehdren EnDat 2.2, BiSS, analoger Sine/Cos-
Encoder, inkrementieller Encoder, Resolver und weitere

o Fir die optimale Systemintegration stehen verschiedene Bussysteme zur
Verfiigung, unter anderem EtherCAT® & FSoE und CANopen®

« Hohe Zuverlassigkeit aufgrund Uberspannungsschutz sowie Strom- und
Temperaturiiberwachung gemass SIL

e QOptionaler Safe Motion Monitor (SMM), SIL3/PLe

o Flexiblere Montage dank branchenfiihrender Leistungsdichte

e Passt in einen Schaltschrank mit 254 mm Einbautiefe

Bedienerfreundlich

e Plug & Play mit Kollmorgen Steuerungen und Motoren

e Fiir Bedienkomfort und hohen Nutzwert bekannte grafische WorkBench-
Benutzeroberfldche

o Hybridstecker fiir die Motorleistung sind fiir Einkabelmotorldsungen optimiert:

e Keine Adapter, keine D-Subs, keine Splitter

e Federzugklemmen bei den E/A ermdglichen schnelle Installation

e Optisch getrennte E/A sorgen fiir weniger Rauschen und machen zusétzliche
Hardware tiberfliissig

Schnell
e Erfasst unterschiedliche Lastwechsel sofort:
e Aktualisierung des Stromreglers in 1,28 ps — fast 50-mal schneller als
bei unseren ndachsten Mitbewerbern
¢ Geschwindigkeits- und Lageregelungen in branchenfiihrenden 62,5 ps
bzw. 250 ps
* Servo-on-a-Chip™ umfasst Dual-Core ARM™ A9, 800 MHz pP. 1.5-M-Gates
e Schnelle Inbetriebnahme dank Auto-Tuning
e Gefiihrtes Tuning mit fortschrittlicher Bode-Plot-Auswertung fiir ein
effizientes manuelles Tuning
o Schnelle Datenerfassung tiber den TCP/IP Ethernet Service-Kanal.

www.kollmorgen.com
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Doppelachsiger Servoantrieb AKD2G

Safety over

EtherCAT ~ EtherAT.~ CANopen’
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